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Veiligheidsvoorschriften, waar in ieder geval opgelet moet
worden.

Lees, voordat de zender in gebruik genomen wordt deze
handleiding en vooral onze veiligheidsvoorschriften zorgvul-
dig door.
Als er voor de eerste keer met radiobestuurde modelvliegtui-
gen, -schepen, of –auto’s aan de slag gegaan wordt, raden wij
u aan om een ervaren modelbouwer hulp te vragen.

Deze zendinstallatie is uitsluitend voor de besturing van radio-
bestuurde modellen bedoeld en toegestaan . robbe
Modellsport is niet verantwoordelijk bij anderssoortig gebruik.

Veiligheidsvoorschriften.
Radiobestuurde modellen zijn geen speelgoed in de gebruikelij-
ke zin van het woord en mogen door jeugdigen onder de 14 jaar
alleen onder toezicht van volwassenen worden gebruikt. De
bouw en besturing van deze modellen vereisen technisch
inzicht, zorgvuldige bouw en een veilig gedrag. Fouten of nala-
tigheden bij de bouw of bij het vliegen kunnen aanzienlijke scha-
de aan personen of goederen aanrichten.

Omdat producenten en verkopers geen invloed op de correcte
bouw en omgang met de modellen hebben, wordt hierbij uit-
drukkelijk op deze gevaren gewezen en elke verantwoordelij-
kheid uitgesloten.

Technische defecten van elektrische of mechanische aard kun-
nen leiden tot onverwacht aanlopen van de motor, waardoor
onderdelen los kunnen raken en met grote snelheid wegvliegen.
Ook het gebruik van de ontvangstinstallatie zonder ingeschakel-
de zender kan dit effect hebben.

Hierdoor kunnen aanzienlijke verwondingen veroorzaakt wor-
den. Alle draaiende delen die door een motor aangedreven wor-
den, vormen een voortdurende bron van gevaar.

Kom niet in aanraking met deze delen.

Bij elektromotoren met aangesloten accu moet men zich nooit
binnen het bereik van draaiende delen begeven. Let er ook op,
dat geen andere voorwerpen met de draaiende delen in aanra-
king kunnen komen.

Bescherm de installatie tegen stof, vuil en vocht.
Stel de apparatuur nooit bloot aan hitte, koude of trillingen. Het
gebruik van de zendinstallatie mag alleen plaats vinden bij tem-
peraturen van –15 C tot +55 C.

Gebruik slechts de voorgeschreven laadapparaten en laad de
accu’s volgens voorschrift op. Let op de aanwijzingen van de
accufabrikant. Foutieve- of overladingen kunnen tot ontploffing
van de accu leiden. Let op de juiste polariteit.

Vermijd stoot- en druk belasting. Controleer de installatie voort-
durend op beschadigingen aan behuizing en kabels. Door een
crash beschadigde of nat geworden apparatuur, ook wanneer
deze weer droog is, niet meer gebruiken! Deze moet door de
robbe servicedienst gecontroleerd of vervangen worden.

Door vochtigheid of een crash kunnen verborgen gebreken ont-
staan, die na korte tijd tot een functieuitval kunnen leiden. Alleen
door ons aanbevolen componenten en accessoires mogen wor-
den toegepast.
Gebruik alleen de originele robbe-Futaba stekerverbindingen
Aan de set mag geen enkele verandering aangebracht wor-
den.

Routinecontrole voor de start.

Zender inschakelen.
Alvorens de zender in te schakelen, controleren of de gasstu-
urknuppel op stop/stationair staat.
Altijd eerst de zender en dan de ontvanger inschakelen.
Altijd eerst de ontvanger en pas daarna de zender uit scha-
kelen.
Na het inschakelen van de zender en de ontvanger eerst de
status van de led testen,of de ontvanger met de zender ver-
bonden is, anders functioneert er niets.
Maak voor de start eerst een reikwijdtetest
Is het juiste modelgeheugen gekozen.
Test alle functies.
Staan de mixfunties en de schakelaars in de juiste stand?
Zijn de accu”s goed geladen?
Controleer de draairichting en de uitslag van de servo`s in het
model.
In geval van twijfel niet starten.

Omgang met het model

Vlieg nooit boven toeschouwers of andere piloten
Vlieg nooit in de nabijheid van hoogspanningsmasten of
woongebieden.
Breng nooit mensen of dieren in gevaar.
Vlieg nooit met het model in de buurt van sluizen en scheep-
vaartverkeer.
Vlieg nooit met het model op openbare stra-
ten,autowegen,pleinen,enz.

Bij onweer mag de installatie niet gebruikt worden.

Tijdens het sturen van modellen moet de antenne zich in verti-
cale positie bevinden
Voor het besturen van het model moet de zenderantenne in de
verticale stand dtaanTijdens het vliegen niet met de antenne
op het model richten. In deze richting heeft de zender de
geringste veldsterkte.
Bij gelijktijdig gebruik van radiobesturingsinstallaties dienen de
piloten in een los groepje bij elkaar te gaan staan. Verderweg
staande piloten brengen zowel hun eigen model als dat van de
andere piloten in gevaar.

Verzekering
Auto- en scheepsmodellen en zweefvliegtuigen zonder aan-
drijving zijn gewoonlijk door een WA-verzekering gedekt.
Overtuig u ervan dat het model voldoende verzekerd is.

Uitsluiten van aansprakelijkheid:

Zowel het volgen van de handleiding als ook de voorwaarden
en methoden bij de installatie en het gebruik en onderhoud
van de radiobesturingscomponenten kan door robbe-
Modellsport niet gecontroleerd worden. Daarom nemen wij
geen enkele verantwoording voor verliezen, schade of kos-
ten,die door foutief gebruik ontstaan zijn, of op welke wijze
dan ook daarmee samenhangen.
Voor zover wettelijk voorgeschreven is de verplichting tot
schadevergoeding, op welke rechtsgronden dan ook, bij een
direct door robbe-producten veroorzaakt schadegeval,
beperkt.
Dit geldt niet, wanneer volgens dwingende wettelijke voor-
schriften, vanwege opzet of grove nalatigheid onbeperkte ver-
antwoordelijkheid ontstaat.
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1. INHOUD VAN DE SET

1 Zender T6EXP 2,4 GHz
1 Ontvanger R617 FS 2,4GHz
1 Mini aan-uitschakelaar.

antenne

2. BEDIENINGSELEMENTEN

2.1 ZENDER T6EXP

1.1 AANBEVOLEN TOEBEHOREN

. zenderaccu 8RSZ 750 (2P) best.nr. 4526

. zenderaccu 8 NiMH 2000AA (2P) best.nr. 4548

. Ontvangeraccu 4 NiMH, 4,8 V/2000mAh best.nr. 4551

. Leraar-leerlingkabel best.nr. F1591

.

. Zenderacculaadkabel best.nr. F1415

. Otvangeracculaadkabel best.nr. F1416

. Directlaadkabel int. Best.nr. 8263

. Omhangriem best.nr. F1550

. Aluminium zenderkoffer „Aero team“ best.nr. F1556

linker stuur-
knuppel
(hoogteen
richtingroer)

LC-Displayselect-toets

mode-toets

motor-uit toets

trim richtingroer

hoogteroer-
trimming

leraar-leerling
resp.idle upscha-
kelaar

intrekbaar land. gest. resp.
gyroschakelaar (kanaal5)

Oog voor omhangriem

Rechter stuurknup-
pel( rol-
roer/motorregeling)

Trim motorregeling

Laadplug

Tiptoetsen voor data-invoer

Aan-uitschakelaar

Trim rolroer

Kanaal 6 resp. auto-
rotatie-schakelaar

Dual-rate schake-
laar Aileron-,hoog-
te- en richtingroer

handgreep
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3. ALGEMENE BESCHRIJVING VAN DE ZENDER T6EXP
FASST FUTABA ADVANCED SPECTRUM TECHNOLOGIE.
Volledige uitgebouwde 6-kanaals computerset in ergonomi-
sche handzenderdesign, met FASST 2,4 GHz Spread
Spectrum Technologie. Te gebruiken voor alle modelbouwbe-
reiken met een standaard reikwijdte ( 900 meter)
Geen kristallen, geen kanaalkeuze,hoogste veiligheid voor
dubbele kanaalbezetting.
Dit systeem werkt op de bijna wereldwijd toegelaten 2,4 GHz
ISM-band. Het frequentiebereik wordt in 36 kanalen verdeeld.
Het wezenlijke voordeel van deze FASST Technologie is dat
een dubbele kanaalbezetting in vergelijking met het bestaande
systeem op een betrouwbare en veilige manier verhinderd
wordt.
FASST (Futaba Advanced Spread System Technology) wordt
ook wel frequentiehopping genoemd. De zender wisselt meer-
dere keren per seconde van kanaal. Door de korte bezettings-
tijd van een kanaal worden smalbandige storingen nog beter
onderdrukt.

Door het gwbruik van het FASST systeem is er in de zender
geen scanner nodig, omdat de zender en de ontvanger voort-
durend synchroon de frequentie wisselen.Voor een juiste
identificatie stuurt de zender een versleutelde code mee.Door
meer dan 130 miljoen coderingsmogelijkheden is een dubbele
kanaalbezetting praktisch uitgesloten.

De zendercode kan in de ontvanger opgeslagen worden en is
hierdoor vast aan de zender verbonden.
Onverschillig welke zender later op de ISM-band inlogt, de
ontvanger zal alleen maar signalen van de zender met deze
speciale code accepteren.

Deze vaste toewijzing van de zender naar de ontvanger biedt
de beste voorwaarden voor een nog betere onderdrukking van
stoorsignalen dan bij de bestaande systemen, omdat via een
digitaalfilter alleen de stuurpulsen van de eigen zender eruit
gefilterd worden.
Omdat de zendercode in de ontvanger opgeslagen wordt,
kunnen er een onbeperkt aantal ontvangers met de zender
verbonden worden

Moet een zender met een andere ontvanger verbonden wor-
den, dan kan het geheugen met een druk op de knop gewist
worden en de nieuwe code opgeslagen worden.

De omschrijving van de zender:
Een overzichtelijk 100 segment display
6 interne modelgeheugens, met 4 tekens te benoemen
Digitale precisie trimming
Geïntegreerde, omklapbare korte antenne
Geïntegreerd leraar-leerlingsysteem
Een laadplug voor accugebruik
Omvangrijke software, standaardfuncties en voorgeprogram-
meerde menu’s voor vliegtuig- en helicoptermodellen.

Functielijst:
Basisfuncties
Modelkeuze, 6 modelgeheugens
Modelnaam (4 tekens)
Stick-modekeuze 1…4
3 x stuuruitslagomschakeling D/R en exponentieelfunctie (EXP)
Digitale stuurknuppeltrimming met trimgeheugen.
Servo-eindpuntinstelling (ATV/EPA), gescheiden voor beide
kanten.
Onderspanningsalarm
Failsafe instelling voor kanaal 3 (gas)
Reset
Keuze uit mixertypen voor vliegtuig-en en helicoptermodellen

Vliegtuigmodel:
Leraar-leerlingbedrijf
2 programmamixers (3-punts), 1 rate
Flaperon-mixer met differentiëring
Flaperon Trim (2 rates)
V-staart mixer
Delta-mixer
Motoruitschakeling (motor uit)

Helicoptermodel:
Leerlingbedrijf
5-punts gascurve normaal
5-punts pitchcurve normaal
5-punts gascurve gasvoorkeuze 1
5-punts pitchcurve gasvoorkeuze 1
Autorotatie
Pitch-hekrotormixer (revo)
Instelmenu voor gevoeligheid autopiloot
Tuimelschijf-> gasmixer
Tuimelschijfmixer H1, HR3 (CCPM120°) H3 (CCPM 90° )

Technische gegevens zender T6EXP 2,4 GHz
Functies: 12/6 servo’s
Frequentieband: 2,4…2,4835 GHz
Frequentiekanalen: 36
Stroomverzorging: 9,6…12V(8NC/NiMH)
Stroomopname: 170 mA
Zendvermogen ca. 90 mW EIRP
Zendantenne Lambda ½- Mono-Pol
Overdrachtsysteem: FM
Kanaalraster: 2048 KHz
Bitrate: 136 kbps
Unidirect FHSS modulatiesysteem

4. Ontvanger R617 FS 2,4 GHz Nr. F0967
Een zeer kleine en lichte 6 kanaals FASST-ontvanger, met het
diversity antennesysteem ter onderdrukking van ‘’ dead point-
s’’ en het onafhankelijk maken van de stand van het model
t.o.v de antenne. Met de ‘’verbindings’’ functie om één of meer
ontvangers met dezelfde zender te verbinden.

Technische gegevens R617 FS 2,4 G
Bedrijfsspanning: 4,8-6V (4-5NC/NiMH)
Stroomopname: ca. 80 mA
Frequentiekanaal-raster: 2048 KHz
Frequentieband: 2,4…2,4835 GHz
Frequentiekanalen: 36
Overdrachtsysteem FM
Gewicht: 9 gr.
Afmetingen: 41,6x27,5x9,2 mm
Gevoeligheid: -95 dBi
Antenne: -8 dBi
Antennelengte: ca. 14 cm
2-antenne-diversity systeem
Systeemreikwijdte: begane grond: meer dan 2000 meter reik-
wijdte( bij 1,5 meter hoogte en zichtcontact met de ontvanger).
Begane grond-lucht: meer dan 3000 meter (bij zichtcontact)
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Antennen

Batterijaansluiting

Status-LED

Servoaanslui
ting 1…7



5. ACCU-UITVOERING

5.1 ZENDERACCU PLAATSEN / VERVANGEN.

De afstandbesturing T6EXP wordt zonder accu`s geleverd.
Aan de achterkant van de zender bevindt zich een accuvak.
Om accu`s aan te brengen of te verwisselen, moet het deksel
op de aangegeven punt licht naar binnen gedrukt worden en
in de richting van de pijl naar beneden geschoven worden.
Aanbevolen accu`s
8 NC- of NiMH-accucellen van de afmeting AA (mignon) of nog
beter een geconfectioneerd accupakket 8 NiMH 2000AA (2P)
best. Nr. 4548, voor een bedrijfstijd van ca. 8 tot 10 uur
Zowel voor de zender als voor de ontvanger wordt een com-

pleet geconfectioneerd accupakket aanbevolen omdat door
vibraties stroomonderbrekingen kunnen ontstaan als er losse
cellen worden gebruikt.

INBOUW VAN EEN GECONFECTIONEERD ACCUPAKKET

. De accukabel aansluiten Let op de polariteit.

. De zenderaccu in het batterijvak plaatsen en het deksel slu-
iten.
Bij het verwisselen van de accu de aansluitsteker niet aan het
snoer lostrekken, gebruik hiervoor een stuk gereedschap en
trek de steker voorzichtig los.

Na het plaatsen van een nieuwe accu moet de spanning
gecontroleerd worden. De zender inschakelen en de laadtoes-
tand aan de hand van de weergave op het display controleren.
Als de accu niet vol is moet er bijgeladen worden. Wordt de
zender voor langere tijd niet gebruikt is het aan te bevelen om
de accu te verwijderen.

5.2 HET LADEN VAN DE ACCU`S
Alvorens de zender te gebruiken moet de zenderaccu met een
laadstroom van 1/10 van de accucapaciteit gedurende 24 uur
geladen worden.Na gebruik, maakt niet uit hoe lang of na
lange tijd niet gebruikt te zijn, alle accu`s van de besturingsset
minstens 14 uur met 1/10 van de capaciteit laden alvorens de
set opnieuw te gebruiken. Dit omdat de accu`s zichzelf lang-
zaam ontladen en om de accu`s weer te formeren.

(voorbeeld : accu 2000 mAh, de laadstroom is dan 200 mA)

De zelfontlading van NC cellen bedraagt ongeveer 1% per
dag. Dat betekent dat een volgeladen accu na 100 dagen voll-
edig ontladen is zonder gebruikt te zijn.

NiMH-cellen hebben een iets hogere zelfontlading, ongeveer
1,5% per dag en zijn dus na ongeveer 75 dagen ontladen.

De zenderaccu hoeft om geladen te worden niet uitgebouwd
te worden. De laadplug bevindt zich aan de rechterzijkant van
de zender.

Om de zender te laden wordt de unicharger 6, best. nr. 8500
aanbevolen.

Om kortsluiting te voorkomen moeten eerst de banaan-
stekkers aan het laadapparaat aangesloten worden. Let
hierbij op de juiste polariteit van de laadkabel

Na langere tijd niet gebruikt te zijn, b.v. de winterpauze moe-
ten de accu`s enige malen ontladen en weer geladen worden.
Pas na deze formering is de volledige capaciteit weer beschik-
baar.

Wordt er met een hogere stroom dan 1/10 geladen, dan moet
er absoluut met een automatische lader met z.g. deltapieksys-
teem geladen worden.

Vooral bij het gebruik van NiMH-accu`s is het gebruik van een
lader met een veilige automatische afschakeling noodzakelijk
omdat NiMH-accu`s gevoelig zijn voor overlading. In principe
kunnen alle snelladers met automatische afschakeling gebru-
ikt worden.
De zender en de ontvanger moeten bij het laden beslist uitge-
schakeld zijn.

Bij een snellading van de zenderaccu mag de laadstroom
niet hoger zijn dan 1 Ampere, omdat anders de interne
stroomkring en de laadplug overbelast kunnen worden.

Aanwijzing:

De zender is in het laadcircuit van een diode voorzien, die
een kortsluiting voorkomt als de banaastekkers van de
laadkabel elkaar raken wanneer deze nog op de laadplug
van de zender is aangesloten.

Als er snelladers met een reflex systeem gebruikt worden,
moet de diode overbrugd worden. Neem hiertoe contact op
met de robbe-servicedienst.

Het laden met een reflex-lader en een diode leidt tot ontij-
dig afschakelen en kan de zenderaccu overladen.
In dit geval wordt een direct laadkabel best.nr. 8263 aanbevo-
len.

NiCd en NiMH accu`s worden gercycled, de verwijderingsbij-
drage is bij de aanschaf reeds voldaan. Gooi de accu`s niet bij
het huisvuil. Om het milieu te beschermen moeten defecte
accu`s bij het klein chemisch afval gedeponeerd worden. Alle
verkooppunten nemen ook defecte accu`s terug. De accu`s
worden gerecycled.
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5.3 AANDUIDING VAN DE ZENDERSPANNING
De actuele accuspanning (V) van
de zender wordt in de startdisplay
getoond
Het spanningsbereik varieert
afhankelijk van de laadtoestand
tussen 10,8Volt (vol) en 9 Volt (bijna
leeg)

Bij een spanning van 9,4 Volt moet de zender beslist geladen
worden.Als de spanning van de zenderaccu zover is terugge-
lopen, dat de display een spanning van 8,9 V aangeeft, moet
om veiligheidsredenen de zender uitgeschakeld worden.

Zodra de zenderaccu een spanning
bereikt heeft van ca 8,5 V wordt er
ter waarschuwing een akoestisch
en optisch signaal afgegeven. De
piezozoemer klinkt en het batterij-
symbool in de display knippert.
Direct landen en stoppen met vlie-
gen.

5.4 BEDRIJFSTIJDEN

Als er een zenderaccu van 8 NiMH 2000AA gebruikt wordt
heeft de zender bij een volgeladen accu een bedrijfstijd van 8-
10 uur. Dit geldt niet voor de ontvangeraccu, hier is de bedrijf-
stijd sterk afhankelijk van het aantal aangesloten servo`s , hoe
zwaar lopen de stuurstangen en hoeveel stuurbewegingen
worden er gemaakt. Een draaiende servomotor neemt tussen
de 150 en 600 mA op , in rusttoestand ca. 5-8 mA.

Bereikt de servo de door de stuurknuppel aangegeven positie,
dan wordt de servomotor uitgeschakeld, en neemt de servo-
motor alleen nog maar de ruststroom op. Het maakt hierbij niet
uit of de servo in de neutraalstand staat of in de eindstand
staat of in een tussenstand.Let er wel op dat de stuurstangen
licht lopen.en dat de servo niet mechanisch wordt begrensd.

7. INSTELMOGELIJKHEDEN AAN DE ZENDER

7.1 LENGTEVERSTELLING VAN DE KNUPPELS

De lengte van de stu-
urknuppels kan tra-
ploos ingesteld en
optimaal aan de stuur-
gewoonten van de
piloot aangepast wor-
den.

. De delen A en B losdraaien

. De knuppel op de juiste lengte instellen

. De delen A en B weer tegen elkaar vastdraaien.

7.2 HET VERWIJDEREN VAN DE ACHTERWAND

De achterwand is met vier kruiskopschroeven bevestigd

Het verwijderen van de achterwand
- De zenderaccu uitnemen en de stekerverbinding loskoppe-

len.
- Het zendkristal verwijderen.

- Met een passende schroevendraaier de vier schroeven uit
de achterkant draaien.

- De achterkant naar achteren afnemen

HET SLUITEN VAN DE ACHTERKANT
- De achterkant voorzichtig op z`n plaats brengen.
- De achterkant met de vier schroeven vast zetten.
- Het zendkristal voorzichtig in het kristalvoetje plaatsen.
- De accu aansluiten , op z`n plaats brengen en het accudek-

sel sluiten.

7.3 DE GASFUNCTIE OMBOUWEN NAAR RECHTS

Standaard wordt de zender geleverd met de gasfunctie op de
linker stuurknuppel (mode 2), deze functie kan ook op de rech-
ter stuurknuppel aangebracht worden.

De achterkant zoals hierboven beschreven verwijderen:
1. De rasterveer rechts losmaken en eruit nemen.
2. De rasterveer links inbouwen
3. De veer van de linker verticale neutraliseringsbeugel met

een pincet losmaken
4. De neutraliserings hevel links eruitnemen. Hiermee is de lin-

ker verticale functie omgebouwd tot rasterfunctie.
5. De neutraliseringshevel in de rechter stuurknuppeleenheid

aanbrengen. De veer met een pincet bevestigen. De rechter
verticale stuurknuppelfunctie is hiermee zelfneutraliserend
geworden.

( De richtingen links en rechts zijn van achteren gezien)

Deel A Deel B

Pos. 1
De rasterveer rechts losmaken

Pos. 2
De rasterveer links inbouwen

Pos. 3
De veer aan de linker, verti-

cale neutraliseringshevel los-
maken

Pos. 4
De neutraliseringshevel aan
de rechter stuurknuppeleen-
heid bevestigen. De veer eerst
aan de onderkant en dan aan
de hevel vastmaken.

veer
hevel

lager



MODE 1:
Rolroeren rechts
Hoogteroer links
Gas/motorregeling rechts
Richtingroer links

MODE 2:
Rolroeren rechts
Hoogteroer rechts
Gas/motorregeling links
Richtingroer links

MODE 3:
Rolroeren links
Hoogteroer links
Gas/motorregeling rechts
Richtingroer rechts

MODE 4:
Rolroeren links
Hoogteroer rechts
Gas/motorregeling links
Richtingroer rechts

De servoaansluiting op de ontvanger is in alle gevallen dezelf-
de, door het veranderen van de stickmode worden alleen de
stuurgevers op de zender verwisseld.

8. AANSLUITING VAN DE SERVO`S

De volgorde van de servoaansluiting op de ontvanger is vast
aangegeven, omdat de mixerfuncties vanaf de zender vast op
deze uitgangen geprogrammeerd zijn.
De servouitgangen van de ontvanger varieren al naar gelang er
een vliegtuig (acro) of een helimenu geactiveerd is.

Het volgende diagram laat de servoaansluitingen zien van een
vliegtuig (acro)

Op de aansluiting `B`van de ontvanger of op een vrij kanaal
wordt de ontvangeraccu aangesloten.
Let op de polariteit
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INSTELLEN VAN RATEL- OF REMFUNCTIE

In de set bevinden zich twee verschillende veren voor de niet
zelfneutraliserende gasfunctie, één voor gebruik bij helikop-
ters, de andere voor vliegtuigen.

Normaal gesproken wordt de ratelveer (met gebogen voorstuk)
voor vliegtuigmodellen gebruikt, om de gasfunctie bij een
bepaalde waarde vast te zetten.

Bij helikoptergebruik daarentegen wordt de gas/pitchfunctie
heel vaak en bovendien zeer fijngevoelig veranderd. Hiervoor
is de platte,remmende veeruitvoering beter geschikt.
Monteer de betreffende veer, zoals in de afbeelding weerge-
geven

7.4 DE STUURKNUPPELTOEWIJZING (STCK)

Naast het mechanisch ombouwen van de rasterveer beschikt
de zender ook over een functietoewijzing van de stuurknup-
pels. De zender heeft naast de vooraf ingestelde « mode 2 »
nog drie andere stuurknuppelmodi.

Hiermee kan het systeem optimaal aan de stuurgewoonte aan-
gepast worden.Omdat de toewijzing van de stuurfuncties naar
de overeenkomstige servo-uitgangen van de ontvanger altijd
dezelfde is , moet vastgelegd worden met welke stuurknuppel-
indeling de piloot zijn model bestuurt.

Om de stuurknuppelmodus te ver-
anderen, moeten de toetsen « mode
» en « select » tijdens het inschake-
len gelijktijdig ingedrukt worden.
In de display wordt dan de actuele
modus aangegeven.
Met data-invoer-toets kan dan de
gewenste stickmode ingesteld wor-

den.
Als de zender uitgeschakeld wordt, wordt de nieuw ingestelde
stickmode in het geheugen opgeslagen. Bij het opnieuw
inschakelen van de zender wordt de nieuwe stickmode geacti-
veerd.

De software van de T6EXP-zender heeft vier verschillende
stuurknuppeltoewijzingen (stick-mode) mode 1-4

H

S Q

G

QS

HG

SQ

H G

Q S

HG

Ontvanger

Schakelaar

naar de accu

Laadplug

rolroeren
(kan.1)

Hoogteroer
(kan 2)

Richtingroer
( kan. 4)

Intrekbaar
landingsgestel
(kan. 5)

Landingsklep
pen (kan. 6)

Gasregeling
(kan 3)

B

Ratelveer
vliegtuig

Veer met remfunctie
heli



Afhankelijk van het type modelvliegtuig varieert ook binnen het menu
modelvliegtuigen de servoaansluitbezetting van de ontvanger.
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9. LERAAR-LEERLING BEDRIJF

Om het sturen van modelvliegtuigen te leren bestaat er de
mogelijkheid van het leraar-leerling systeem. Dat betekent, dat
de leraar het model tijdens de start en de landing bestuurt en
kan door het bedienen van de leraar-leerlingschakelaar de
besturing aan de leerling overgeven als het model in een veili-
ge positie is.

Zodra zich een kritische vliegsituatie voordoet, laat de leraar
de leraar-leerlingschakelaar los en heeft hij de besturing weer
overgenomen.Op deze manier kan het sturen eenvoudig en
stapsgewijs geleerd worden, zonder bang te zijn voor schade
aan het model of een crash.

De T6EXP-zender is standaard van een leraar-leerling aanslu-
iting voorzien, die zich aan de achterkant bevindt. De bijbeho-
rende leraar-leerling schakelaar is boven links aangebracht.
(zie hfdst 2.1)
De leraar (trainer) functie is alleen in het ACRO-programma

beschikbaar, in het heliprogramma is alleen de leerlingmodus
beschikbaar.

9.1 LERAAR-LEERLING GEBRUIK MET 2 T6EXP ZENDERS

- De leraar- en leerlingzender d.m.v. de als toebehoren ver-
krijgbare trainerkabel (best. nr. F1591) met elkaar verbin-
den.

- Tijdens het leraar-leerlinggebruik mag alleen de leraarzen-
der ingeschakeld zijn, de leerlingzender moet uitgeschakeld
blijven om hoogfrequent uitstraling te voorkomen.

- Zodra de trainerkabel op de leerlingzender aangesloten
wordt, wordt de leerlingzender van stroom voorzien.zonder
hoogfrequent uitstraling

- De trainerfunctie per software in het menu ‘’TRNR’’ active-
ren.

- De leraarzender en de ontvangsteenheid in het model
inschakelen en een functietest doorvoeren.

- De leraar-leerling schakelaar bedienen(uittrekken en vas-
thouden) en de functies van de leerlingzender testen

- De leraar-leerlingschakelaar loslaten: de besturing gaat nu
weer via de leraarzender.

- Het model starten en op veilige hoogte brengen.

- Trekken aan de leraar-leerlingschakelaar, de besturing
wordt nu aan de leerling overgegeven.

- Bij kritische of onoverzichtelijke situaties direct de leraar-
leerlingschakelaar loslaten, de leraar neemt nu de besturing
weer over.

Leraar LLeeeerrlliinngg

UIT

Kan. 3

Kan. 4

Kan. 2

Kan. 6Kan. 1

Kan. 3
Kan. 1

Kan. 4

Kan. 6

Kanaalbezetting modelvlieg-
tuig in de flaperon-modus

Kanaalbezetting modelvlieg-
tuig met rolroeren en land-

ingskleppen.

rol
(Kan. 1)

nick
(Kan. 2)

gasfunctie
(kan.3)

hekrotor
(Kan. 4)

pitchservo
(Kan. 6)

g e v o e l i g -
heid autopi-
loot (kan.5)

autopiloot
(optional)

Kan. 2

Trainer-Kabel
No. F1591

AAN

7 vrije keus vrije keus

Overzicht van de servobezetting voor modelvliegtuigen en helikopters.

Ontvanger

Schakelaar

naar de accu

Laadplug

Aansluitbezetting voor helikoptergebruik.

Ontvan-
geruitgang

functie 
vleugelmodel

functie 
helikopter

1

rolroeren,of linker roer-
deel bij geactiveerde
flaperon resp. elevon-
mixer

rolfunctie

2

hoogteroer of linker
roerdeel
bij geactiveerde V-
mixer of
linker roerdeel bij
geactiveerde
elevon mixer

nickfunctie

3 gasfunctie                                            gasfunctie                                            

4

richtingroer of rechter
roerklep bij geactiveer-
de V-mixer hekrotorfunctie 

5 intrekbaar landingsgestel gevoeligheid autopilot

6

landingskleppen of
rechter rolroer bij
geactiveerde flaperon-
mixer                                                   

pitch



de FC18/28, T12Z, T14MZ en de FX-40 is zelfs gemixt sturen
mogelijk, d.w.z. dat beide piloten gelijktijdig kunnen sturen. 

9.3 DSC-BEBRUIK/GEBRUIK VLIEGSIMULATOR

DSC gebruik met 2.4 GHz ontvanger is niet mogelijk
Een DSC gebruik kan alleen met FM ontvangers doorgevoerd
worden, die voorzien zijn van een  DSC-aansluiting, zoals b.v.
de ontvanger R-118F.

9.4 TABELLEN VAN COMBINATIEMOGELIJKHEDEN

Door het grote aantal verschillende zenders en leraar-leerling-
aansluitsystemen(trainermodulen) plus de benodigde trainer-
kabels en eventuele adapterkabels is onderstaand een over-
zicht gemaakt.
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Leraarmodule leerlingmodule trainer-
kabel adapter

Module
1 en

module
3 F1505

resp.
F1558

1 F1425

3 F1425

4 (3,5 mm) F1475 F1576

4 (2,5 mm) 8362 F1576

5 F1592

Leraarmodule leerlingmodule trainer-
kabel adapter

Module
4 3,5
mm

F1574

1 F1575 F1581

3 F1575 F1581

4 (3,5 mm) F1575

4 (2,5 mm) 8362

5 8238

Leraarmodule leerlingmodule trainer-
kabel adapter

Module
4 2,5
mm

FX-Serie

1 8362 F1581

3 8362 F1581

4  (3,5 mm) 8362

4 (2,5 mm) 8377

5 8336

Leraarmodule leerlingmodule trainer-
kabel adapter

Module
5

T4EX
T6EXP

Skysport
FF9

1 F1592

3 F1592

4 (3,5 mm) 8238

4 (2,5 mm) 8236

5 F1591

9.2 LERAAR-LEERLING GEBRUIK MET ANDERE ZENDERS
VAN HET ROBBE-FUTABA PROGRAMMA;

De T6EXP zender kan als leraar-en ook als leerlingzender met
andere zenders uit het robbe-Futaba programma gecombi-
neerd worden.
Hierbij moet op d volgende punten gelet worden:

T6EXP ALS LERAARZENDER

Tip:
Het trainersysteem met andere robbe-Futaba zenders als
leerling kan alleen met die zenders plaatsvin-
den, die voorzien zijn de nieuwe rechthoeki-
ge 6-polige microtrainer plug. De aansluiting
van robbe-Futaba zenders met een andere
b.v. ronde din-plug leidt tot fouten.

Als leraarzender kan de T6EXP 2,4 G zender alleen in het
ACRO-programma gebruikt worden.

De leerlingzender moet altijd op PPM (FM) modulatie inge-
steld zijn. Bij de T6EX 2,4 G is dit een gegeven.

Alle kanalen worden gelijktijdig omgeschakeld ( totaal omscha-
keling) 

Bij omschakeling naar leerlingbedrijf worden de geprogramm-
eerde waarden van de leerlingzender via het hf-deel van de
leraarzender naar het model gezonden.

Let erop dat de aangesloten leerlingzender ook de eventueel
vereiste mixfuncties voor het te sturen model bezit en dat die
overeenkomstig ingesteld zijn.

In principe moeten de beide zenders gelijk geprogrammeerd
zijn. Alleen de stickmode (gas links of rechts) en de stuurge-
verwaarden van de exponentieelfunctie kunnen verschillend
ingesteld zijn.

De T6EXP als leerling-zender.

In de functie als leerling-zender kan de T6EXP veelvuldig inge-
zet worden.Afhankelijk van het type leraar-zender resp. de
stand van de software zijn er de volgende mogelijkheden:

Leraar-zender: Skysport T4YF,T4EX, T6EXP,T6EXP 2,4G, FF6,
T7CP,F-14, FC-16, FC-18 junior, FC-18 V1&2, FC28V1&2, FC-
18V3 en V3Plus(versie 3.0), FC-28 V3 (versie 3.0).

In deze combinatie kan de T6EXP 2,4G zender alleen dan als
leerlingzender gebruikt worden, als in het model geen verder-
gaande mixfuncties nodig zijn resp. in de leraar-zender gepro-
grammeerd zijn  dan die, die met de T6EXP mogelijk zijn. Bij de
zenders FC-18 en FC-28 V3.0 is omschakeling per kanaal
mogelijk, de anderen schakelen alle kanalen gelijktijdig om.

Leraar-zender: FF 8- Super, FF-9, FC-18V3 en V3plus (versie
3.1/3.2), FC-28 V3 (versie 3.1/3.2),  T12Z, T14MZ en de FX-40.

Deze zenders hebben geen “intelligente” leerling-zender
nodig, die over mixfuncties beschikt.Als de leerling stuurt, wor-
den de op de leraar-zender ingestelde mixfuncties gebruikt.
Een T6EXP zender als leerling-zender is dus voldoende om
b.v. te lessen met een helikopter.De stuurfuncties kunnen
zowel alle gelijktijdig als per functie omgeschakeld worden. Bij
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Leraarmodule leerlingmodule trainerkabel

Leraarzender T6EXP 2,4 GHz

F1591

10. VERBINDING MET DE ONTVANGER.

Voor een juiste identificatie zendt de zender een versleutelde
code mee. Door meer dan 130 miljoen coderingsmogelijkhe-
den is een dubbele bezetting praktisch uitgesloten.

De zendercode wordt in de ontvanger opgeslagen en deze is
daardoor vast aan de zender verbonden.

Onverschillig welke zender zich later in de ISM-band inlogt, de
ontvanger zal alleen de signalen van de zender met deze spe-
ciale code accepteren.
Deze vaste toewijzing van de zender naar de ontvanger biedt
de beste voorwaarden voor een nog betere onderdrukking van
de stoorsignalen dan bij de huidige systemen, omdat via een
digitaal filter alleen de stuursignalen van de eigen zender uit-
gefilterd worden.

Omdat de zendercode in de ontvanger opgeslagen wordt kan
er een veelvoud van ontvangers gebruikt worden.

Moet een ontvanger met een andere zender verbonden wor-
den dan kan het geheugen van de ontvanger per drukknop
gewist worden en de nieuwe code opgeslagen worden.

Functie Led 

Testen van de parameter gedurende 0,5
sec

rood: aan

Signaal wordt gezonden groen:aan

Power down mode (reikwijdtetest) rood:knippert

Niet op te heffen fout
rood en groen
knipperen afwis-
selend

Let op de monitor-
led in de achter-
wand van de zen-
der

1

2

Zender en ontvanger dicht bij elkaar leggen (ca. 1 meter).

Zender inschakelen 

ontvangerstroomverzorging inschakelen

Om te verbinden de knopm “ID Set”op de ontvanger
indrukken

Door het indrukken van de knop ‘’ID-Set’’ wordt in de ontvan-
ger automatisch het individuele codenummer van de zender
opgeslagen. Door deze verbinding reageert de ontvanger
alleen nog maar op signalen van deze zender. Hierdoor worden
storingen en de invloed van andere zenders zeer effectief
onderdrukt.
Er kunnen ook meerdere ontvangers aan dezelfde zender  ver-
bonden worden.
Moet de verbinding via een andere zender gaan . dan moet na
het inschakelen de SW knop opnieuw ingedrukt worden.

Let op de monitor-led op de ontvanger!

Functie Led

Het zendersignaal wordt NIET ontvangen rood: aan

Het zendersignaal wordt ontvangen groen:aan

Het zendersignaal wordt ontvangen, echter
verkeerd codenummer

groen:knippert

Niet op te heffen fouten
rood en groen knip-
peren afwisselend

3

4

Bijzonderheid:  Frequentiebereik omzetten
Het frequentiebereik van de 2,4 GHz ISM-band is niet in alle
landen, b.v. Frankrijk gelijk.
Voor gebruik in Frankrijk moet het frequentiebereik omgezet
worden.
Om het frequentiebereik om te schakelen moet zoals eerder
beschreven de zenderachterwand geopend worden en moet
het frequentiebereik met de schakelaar omgeschakeld wor-
den. De ontvanger past zich automatisch aan het nieuwe
frequentiebereik aan.

GENERAL (Universeel)
(2405.376MHz -
2477.056 MHz

FRANCE (Frankrijk)
(2407.424 - 2450.432
MHz
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11.  HET IN BEDRIJF NEMEN VAN DE ZENDER

11.1  KRUISSTUURKNUPPEL BEDIENING
De beide kruis-stuurknuppels zijn elk twee signaalgevers, één
op de verticale as en één op de horizontale as. 
Deze geverfuncties zijn weer onder te verdelen in één van het
middenuit naar links en rechts en één naar boven en beneden.

rolroerbediening (kan 1)

Als de rolroer-stuurknuppel naar rechts bewogen wordt, dan
moet het rechter rolroer zich naar boven bewegen en het lin-
ker rolroer naar beneden . Bij een knuppelbeweging naar links
moet het linker rolroer naar boven en het rechter rolroer naar
beneden uitslaan.De richting van de uitslag kan  via de soft-
ware met de functie servo-ompoling aangepast worden. (zie
hfdst. 12.3/13.3)

Als de rolroer-stuurknuppel vanuit de neutraalpositie bewogen
wordt en in deze positie gehouden wordt, zal het model in de
richting van de uitslag om de lengte-as rollen.
De snelheid van het rollen is o.a. afhankelijk van de grootte van
de knuppeluitslag.

De afbeelding toont deze toestand gezien in de vliegrichting
van het model.

Hoogteroerbediening (kan.2)
De bediening van het hoogteroer heeft een draaien om de
dwarsas  tot gevolg.Wordt de hoogteroerknuppel naar voren
bewogen (drukken) , dan moet het roer zich naar beneden
bewegen. Bij een knuppelbeweging naar beneden (trekken),
moet het roer  naar boven uitslaan. De richting van de uitslag
kan via de software met de functie servo-ompoling aangepast
worden. (zie hfdst. 12.3/13.3)

Wordt de hoogteroerknuppel vanuit de neutraalpositie bewo-
gen en vast gehouden dan zal het model een looping maken.
De richting en de grootte van de looping zijn afhankelijk van de
richting en de grootte van de knuppeluitslag.

De afbeelding toont deze toestand gezien in de vliegrichting
van het model.

Carburateurbediening (kan.3)
Het bedienen van de gasstuurknuppel bewerkt het openen of
sluiten van de carburateur bij een vliegtuigmodel met een ver-
brandingsmotor. Als de stuurknuppel richting volgas bewogen
wordt, moet de carburateur zich openen, richting stationair
zich sluiten. De richting van de uitslag kan via de software met

de functie servo-ompoling aangepast worden. ( zie hfdst.
12.3/13.3)

Bij het aansturen van de carburateur moet erop gelet worden
dat de servo-uitslag niet mechanisch begrensd wordt. Zowel
bij volgas als bij stationair moet de einduitslag van de servo
inclusief trim bereikt kunnen worden.Optimaal is het dat de
carburateur volledig geopend is,wanneer de knuppel geheel
naar voren gedrukt is en de trim in het midden staat. Net zo
belangrijk is het dat de motor betrouwbaar stationair blijft
lopen, als de knuppel geheel naar achteren gedrukt wordt.
Door bediening van de trim of het bedienen van de “throttle-
cut” toets kan de motor dan uitgezet worden.

richtingroerbediening  (kan.4)

Wordt de richtingroerknuppel naar rechts bewogen , dan moet
het richtingroer naar rechts bewegen. Bij een stuurbeweging
naar links, zal het richtingroer naar links bewegen. De richting
van de uitslag kan via de software met de functie servo-ompo-
ling aangepast worden. (zei hfdst 12.3/13.3).

Als het model schuin ligt zal het richtingroer ook als hoogte-
roer functioneren, waardoor het model in een stijle bocht
vliegt. Deze kritische toestand moet door gelijktijdig ook licht
aan het hoogteroer te “trekken” opgeheven worden. Eventueel
door extra tegensturen met het richtingroer het model weer in
horizontale stand terugbrengen.

De afbeelding toont een richtingroerbediening gezien in de
vliegrichting van het model.

11.2  DISPLAY EN BEDIENINGSTOETSEN
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11.3 DISPLAY-AANDUIDING BIJ HET INSCHAKELEN

Als de zender ingeschakeld wordt, wordt  er een  kortdurende
pieptoon gehoord en verschijnt de onderstaande display. Voor
iedere vlucht,of het starten van de motor moet men er zich van
overtuigen dat het ingestelde model overeenstemt met dat
waarmee gevlogen gaat worden.Controleer ook de accuspan-
ning. In de basisinstelling van de display is daarom modelnaam
en modeltype te lezen.

11.4 FUNCTIE VAN DE BEDIENINGSTOETSEN

De T6EXP-zender is met vier bedieningstoetsen uitgerust.

1. ’mode-toets’
Deze toets dient voor het  kiezen van verschillende software
functies. Alle menu`s van de T6EXP-zender zijn logisch na
elkaar gerangschikt. De zender is met het beproefde rotatie-
menu uitgerust. Bij dit systeem zijn alle functies achterelkaar in
een aaneengesloten lus gerangschikt. De aparte menu`s wor-
den door bediening van de `mode`-toets geselecteerd. Met
deze toets `scrollt`men ook binnen de functies van het ene
menupunt naar het andere.

2. ‘select-toets’
Deze toets dient voor het uitkiezen of wisselen van de ver-
schillende opties binnen het menu Hiermee worden de ver-
schillende ondemenu`s uitgekozen

3. ‘data-invoertoets’ 
Voor het veranderen van de instellingen dient de ‘data-invoer-
toets’ die in de vorm van een wipschakelaar is uitgevoerd.  Met
de bediening van de ‘+’kant wordt de ingestelde waarde met
een stap verhoogd, drukt men op de ‘-‘kant dan wordt de
waarde verminderd.

4 ‘throttle-cut toets’
Door het bedienen van deze tzoets kan de motor eenvoudig
uitgeschakeld worden, zonder de stationair-trim te verande-
ren.Voorwaarde is wel dat de stuurknuppel in de stationair-
stand staat. Hierdoor wordt een abusievelijk uitschakelen van
de motor voorkomen.

Om de `throttle-cut`functie te activeren, moet na het inschake-
len van de zender en de ontvanger de `throttle-cut toets twee-
maal snel na elkaar bediend worden. De drosselservo beweegt
zich dan naar de eindstand van de carburareur, deze moet dan
zover gesloten worden dat de motor stopt. De uitslag van de
drosselservo mag niet mechanisch begrensd worden. Indien
noodzakelijk, kan de servouitslag met de servouitslaginstelling
(EPA)  voor kanaal 3 ingesteld worden.

11.5 DIGITALE TRIMMING DTRM

Een stuurknuppeltrimming is nodig om in de neutraalstand van
de stuurknuppels een rechtuitvliegend model te hebben.Kleine
correcties van de middenstand worden met de trimming uitge-
voerd.

Voor dit doel is de zender met een digitale trimming uitgerust.
Deze moderne manier van trimmen heeft het voordeel dat bij
het opnieuw in gebruik nemen van het model of naar een ander
modelgeheugen wordt  omgeschakeld, de trim altijd in de juis-
te stand staat. Opnieuw trimmen is dan niet nodig.

De trimwaarden zijn in ieder modelgeheugen opgeslagen.

Iedere knuppelfunctie heeft een micro-toets met twee schakel-
richtingen. Hiermee kan de trimwaarde fijngevoelig ingesteld
worden.

11.6 HET PROGRAMMEERPROCES INLEIDEN
De T6EXP beschikt over alle belangrijke functies om een model
te besturen. De daarvoor noodzakelijke modelgegevens moe-
ten ingevoerd worden, de zender moet geprogrammeerd wor-
den. Voor een duidelijker overzicht is de software in twee
bereiken gesplitst. Eén voor vleugelmodellen (ACRO) en één
voor helikopters (HELI). Hierdoor kan ieder model, van de een-
voudigste zwever tot de meest gecompliceerde helikopter, op
een eenvoudige manier  geprogrammeerd worden. De hand-
leiding is daarom in twee delen verdeeld en wel in ACRO en
HELI .

Als de modelgegevens voor de eerste keer geprogrammeerd
of veranderd moeten worden, dan moet naar de programm-
eermodus gegaan worden.

Om dit te bereiken moeten de `mode- en select-toets
gelijktijdig ingedrukt worden.

De display-weergave verandert, het menu van de eerste soft-
ware-functie verschijnt.

De zender is met een rotatiemenu uitgerust. Bij dit systeem zijn
alle functies achterelkaar in een gesloten lus gerangschikt.

- functiekeuze, bedien de `mode`-toets
- keuze van de functie om de instellingen te veranderen,

`select`toets,
- verandering van de instelwaarden, `data-invoer-toets
- terugkeer naar de normale bedrijfsmode, opnieuw de

`mode’- en ‘select`-toets gelijktijdig indrukken.

Een reeks functies heeft meerdere submenu`s om speciale
instellingen in te voeren. Dit geldt b.v. bij `model`-functie.

In de submenu`s van deze functie  kan b.v. modelkeuze geko-
zen worden, het   modelgeheugen wissen of de naam van een
model invoeren.

Een overzicht van de menustructuur en de functies met
navigatieaanwijzingen staan op de volgende bladzijde.

Alle instellingen en veranderingen betreffen alleen het geacti-
veerde modelgeheugen.

De programmering kan ten alle tijde veranderd worden.

Modelnaam

Modelltype A=Acro of H= Heli

weergave van de
actuele zendera-
ccuspanning
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11.7  WAARSCHUWINGEN

Om verschillende redenen kan er een alarm- of foutmelding in
de dispay verschijnen. Iedere foutmelding wordt ook akoes-
tisch   weergegeven. De optische melding krijgt daardoor extra
aandacht, zodat de piloot ook tijdens het vliegen er opmerk-
zaam op gemaakt wordt. 

BACKUP-ERROR
Deze melding verschijnt als de
inhoud van het geheugen verloren
gegaan is.Wanneer deze fout
optreedt, worden bij de volgende
keer inschakelen alle gegevens
gewist en zijn onherroepelijk verlo-
ren.
De software van de T6EXP-zender

voert een initialisering van de aparte geheugenplaatsen uit.
Uitgaande van geheugenplaats nr. 6 worden tot en met het
eerste modelgeheugen alle gegevens getest. In het linker deel
van de display wordt het nummer van de op dat moment
gecontroleerde geheugenplaats weergegeven. Zodra er geen

cijfer meer weergegeven wordt is de initialisering afgesloten.
Tijdens het initialiseren mag de zender niet uitgeschakeld wor-
den.

MIXER WAARSCHUWING
Deze melding verschijnt, als bij het
inschakelen van de zender reeds
functies geactiveerd zijn, die bij
het inschakelen of starten van het
model hinderlijk of gevaarlijk kun-
nen zijn. Naast de weergave in de
display is er ook een akoestisch
signaal hoorbaar. Belangrijke

waarschuwingen zijn b.v. autorotatie en gasvoorkeuze bij heli-
gebruik. Zet de betreffende schakelaar in de ‘uit’-positie zodat
het waarschuwingssignaal ophoudt.

ONDERSPANNINGSWAARSCHUWING
Zodra de spanning van de zenderaccu beneden de 8,5 V zakt,
wordt er een waarschuwing afgegeven. Om de controle over
het model niet te verliezen, moet er zo snel mogelijk geland
worden en de accu geladen worden.

MODE 
Taste

MODE Taste

SELECT Taste

DATA INPUT
Taste

[CH 2-5]

[CH 2-5]

[CH 2-3]

[Model 2-5]

Um in das Einstellmenü zu gelangen, die Mode und Select Taste gleichzeitig für 1 Sekunde drücken.

*1. DATA INPUT Taste 
      für 0,5 Sek drücken

*1

*1

*1

*1

*1

*1

*1

12.  VLEUGELMODELLEN  (ACRO) 12.1  MENUSTRUCTUUR

Legende:

Om in de programmeermodus te komen moeten de ‘mode’- en ‘select’-toets 
minstens 1 seconde gelijktijdig ingedrukt worden.

mode-toets

select-toets

data-invoer-toets

data-invoer-toets
minstens een 0,5
sec ingedrukt 
houden.
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12.2  MODELFUNCTIES  (MODL)

Submenu modelgeheugen  kiezen 
De zender beschikt standaard over 6 modelgeheugens, alle
voorgenomen instellingen worden hier opgeslagen. Voor ver-
schillende modellen en toepassingen kunnen alle instellingen
op een comfortabele manier opgeslagen en indien nodig snel
afgeroepen worden. Voor een beter overzicht zijn de model-
plaatsen genummerd.

Nadat door gelijktijdig indrukken
van de `mode`- en `select`-toets
gedurende minstens 1 seconde,
naar de programmeermodus
geschakeld wordt, verschijnt de
hiernaast staande displayaandui-
ding.

Het nummer van het geactiveerde model knippert. Om een
ander model te kiezen, moet de `data-invoer- toets minstens
een halve seconde ingedrukt worden, totdat het gewenste
modelnummer verschijnt. Met de `+`-toets wordt het volgende
en met de `-`-toets het vorige model gekozen. Hiermee is het
modelgeheugen kiezen afgesloten.
Door gelijktijdig indrukken van de `mode`- en `select`-toets
wordt teruggekeerd naar de basisaanduiding.

SUBMENU MODELGEHEUGEN WISSEN (REST)
Alle gegevens van een modelgeheugenplaats kunnen gewist
worden, d.w.z. het geheugen wordt teruggebracht naar de
standaard-begintoestand. Het is aan te bevelen alvorens een
nieuw model te programmeren, het geheugen te resetten (wis-
sen). 

Door bediening van de select-toets
kan vanuit iedere geheugenplaats-
aanduiding naar het wissen van
gegevens omgeschakeld worden.
De hiernaast staande display-aan-
duiding verschijnt dan.

Als het gewenste modelgeheugen geactiveerd en de `select`-
toets wordt  ingedrukt dan verschijnt in de display het nummer
van de geheugenplaats en de aanduiding ‘CLR’. Door de data-
invoer-toets minstens 2 seconden in te drukken, zal het reset-
ten beginnen. Het maakt niet uit welke kant van de wipscha-
kelaar ingedrukt wordt.Eerst knippert `CLR. Zodra het akoes-
tisch signaal klinkt is het wissen succesvol afgerond.
Door bediening van de `select`-toets wordt teruggegaan naar
modelgeheugen-aanduiding.

Pas op
Door het wissen van een modelgeheugen worden alle instel-
lingen teruggezet naar de standaard-uitvoering. De gegevens
kunnen niet meer worden teruggeroepen. Wees daarom voor-
zichtig met de wisfunctie.

SUBMENU MODELTYPE KIEZEN  (ACRO OF HELI)

Om gecompliceerde modellen te kunnen besturen zijn veel
automatische koppelingen en stuurbewegingen nodig.  Om
alle mogelijkheden van een computerzender zo veel mogelijk
te benutten, is het programmeren vrij uitgebreid. Om de
gebruiker dit te besparen , biedt de T6EXP-zender de mogelij-
kheid om uit voorgeprogrammeerde programma`s te kiezen.

De volgende programma`s zijn beschikbaar:
- ACRO   Programma voor vleugelmodellen
- HELI     Programma voor helikoptermodellen

Ga als volgt te werk om van modeltype te wisselen:

- Met de select-toets het ÀCRO/HELI-submenu kiezen
- Kies met de data-invoer-toets het juiste modeltype voor uw

model en bevestig dit door de toets minstens 2 seconde in
te drukken.Eerst knippert het opschrift `HL`of ÀC`kort. 

Zodra het wisselen afgerond is ,
wordt het nieuwe modeltype
getoond en een akoestisch signaal
geeft aan dat alles succesvol is
afgerond.

SUBMENU TRAINER-FUNCTIE  (TRNR)

In de software is in het programma voor vleugelmodellen een
leraar-leerling-functie beschikbaar. In hfdst.9 wordt de samen-
hang uitgebreid weergegeven. In dit submenu moet deze
functie alvorens te gebruiken geactiveerd worden en indien
niet meer nodig uitgeschakeld worden.

Door de bediening van de select-
toets kan men vanuit ieder model-
geheugen , in het menu komen om
de trainerfunctie te activeren of uit
te schakelen.De hiernaast afgebeel-
de display-aanduiding verschijnt
dan.

Om de functie te activeren moet de data-invoer-toets min-
stens een halve sec. naar voren (+) om uit te schakelen een
halve sec. naar achteren(-) gedrukt worden. De gewenste
toestand is in de display af te lezen.



SUBMENU MODELNAAM (MDL)

Met deze functie kan men het modelgeheugen een naam
geven. Dit maakt het terugzoeken gemakkelijker.
Nadat met de select-toets dit submenu gekozen is , verschijnt

in de display de naam van het
actuele geheugen. Bij een tot nu
toe ongebruikt modelgeheugen
verschijnt  de naam `MDL-1`
De keuze van het modelgeheugen,
waar een nieuwe naam aan gege-
ven wordt , wordt gemaakt door de
data-invoert-toets minstens een

halve sec. in te drukken tot de gewenste modelgeheugen-
plaats verschijnt. De modelnaam kan met max. vier tekens
ingevoerd worden.
Dit kunnen letters, cijfers lege velden of symbolen zijn.

Om de displaysegmenten te activeren moet de select-toets
vijfmaal ingedrukt worden. Vervolgens kan in het eerste seg-
ment een letter of teken ingevoerd worden. Gebruik hiervoor
de data-invoer-toets, voor het volgende teken eerst weer de
select-toets gebruiken en met de data-invoer-toets de volgen-
de letter invoeren.

12.3 SERVO-OMPOLING (REVR)
Met deze functie kan de servodraairichting van alle servo`s
elektronisch omgepoold worden. Bij de inbouw van de servo`s
in het model hoeft er dan geen rekening gehouden te worden
met de draairichting. De servo`s kunnen zo in het model inge-
bouwd worden , dat de stuurstangen zo rechtlijnig mogelijk
verlopen en achteraf  kan dan de draairichting elektronisch
gekozen worden. 
Alvorens verdere gegevens te programmeren moet met deze

functie de draairichting van de servo`s juist ingesteld worden.
Na het activeren van de programmeermode, moet deze func-
tie met de mode-toets gekozen worden.De hiernaast staande
display-aanduiding verschijnt dan.

Met de select-toets wordt dan het
kanaal gekozen waarvan de servo-
draairichting omgepoold moet wor-
den. De ompoling gebeurt met de
data-invoer-toets. Nadat deze
toets minstens een halve seconde
naar beneden(-) is ingedrukt, wordt

er overgeschakeld naar `REVERSE´(REV). Wordt de schakelaar
naar boven ingedrukt dan wordt er omgeschakeld naar de nor-
male draairichting (NOR) De pijl in de display geeft de inge-
stelde draairichting aan. In de afbeelding kan de draairichting
voor de rolroer-servo (kan.1) ingesteld worden.

Door gelijktijdig indrukken van de mode- en select-toets wordt
teruggekeerd naar de basis-aanduiding.

12.4 DUAL RATE 7 EXPONENTIEEL FUNCTIE

De software van de T6EXP zender beschikt over een dual-
rate- en een exponentieel functie.

SUBMENU DUAL-RATE FUNCTIE (D/R)

De servouitslagomschakeling , ook wel dual-rate genoemd,
maakt het mogelijk de lineaire servouitslag van een stuurfunc-
tie op een vooraf ingestelde max. waarde in te stellen door het
bedienen van een externe schakelaar. De servouitslag kan dan
bij een zelfde stuurknuppelbeweging groter of kleiner worden.
De grafiek toont  de karakteristiek van verscheidene stuur-

knuppelu i ts lagen.
Het verloop is in
beide gevallen lineair.
Na omschakeling
bedraagt de servou-
itslag bij volle knup-
peluitslag nog 60%.
Deze optie kan op
alle drie de stuurfunc-
ties toegepast wor-
den. Om te activeren
kan de rechter front-
schakelaar gebruikt
worden. (zie hfdst.
2.1)

Na de activering van de pro-
grammeermodus moet deze func-
tie met de mode-toets gekozen
worden. De hiernaast afgebeelde
display-aanduiding van het menu
om de dual-rate in te schakelen
verschijnt dan.

Instelvoorbeeld
- Met de select-toets wordt bepaald op welk kanaal (1= rol-

, 2= hoogte- en 3= richtingroer)  de dual-rate geprogramm-
eerd moet worden. Het betreffende kanaalnummer wordt in
het linkerdeel van de display getoond. Binnen deze kanaal-
keuzelus bevindt zich ook het submenu èxponentieel-func-
tie` Druk de select-toets dus niet te vaak in. De menu`s zijn
in een ononderbroken lus gerangschikt , daardoor komt
men door weer deze toets in te drukken  weer terug.

- Breng de dual-rate schakelaar in de positie waarin  deze
functie geactiveerd moet zijn en breng de stuurknuppel in
de gewenste dual-rate positie en druk nu de data-invoer-
toets in. De verkleinde servo-uitslag wordt in %-waarde in
de display getoond.

Het instelbereik van de dual-rate omschakeling ligt tussen de
0% en 100%  De voorinstelling bedraagt voor alle roeren
100%.

Uit veiligheidsreden mag de dual-rate functie niet tot 0%
gereduceerd worden, omdat anders de stuurfunctie opge-
heven is. De kleinste uitslag moet minstens 20% bedra-
gen. Het kan ook zijn dat er bewust op deze stuurgever
geen functie toegepast wordt  omdat voor de overdracht
van  dit stuurkanaal een door u zelf samengestelde mix-
functie (PMX1 en PMX2)  gebruikt wordt.
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Voor het hoogte-en richtingroer moet dezelfde procedure
gevolgd worden als deze ook een dual-rate functie moeten
hebben 

SUBMENU EXPONENTIEEL FUNCTIE (EXPO)
De EXP-functie beinvloedt de karakteristiek van de stuurknup-
pels, het lineaire verband tussen stuurknuppeluitslag en ser-

vouitslag wordt in een
niet-lineaire (exponen-
tiele) uitslag veran-
derd. Dit maakt een
fijngevoelig sturen
rondom de neutraal-
positie mogelijk. 

Deze optie is voor alle
roerfuncties (rol-, rich-
ting- en hoogteroer)
beschikbaar.

De exponentiele curve kan in beide richtingen veranderd
worden.
- Positief voorteken – sterke stuurknuppelinvloed rondom de

neutraalstand, naar het einde (volle uitslag) afnemende inv-
loed (curve 1).

- Negatief  voorteken –  geringe stuurknuppelinvloed rondom
de neutraalstand, toenemend naar het einde, (curve 2)

- In beide gevallen blijft de totale uitslag  hetzelfde.
- De rechte lijn stelt het normale lineaire verloop voor van de

stuurknuppeluitslag. (instelwaarde 0%)

Na het activeren van de programmeermode moet deze functie
met de mode-toets gekozen worden. Het submenu exponen-
tieel-functie`bevindt zich in dezelfde lus als waar de D/R func-

tie zich bevindt (zie hfdst 12.1). De
selecttoets zo vaak indrukken tot-
dat het gewenste kanaal aangege-
ven wordt dat met de ÈXPO- func-
tie geprogrammeerd moet wor-
den.Dan verschijnt de hiernaast
staande displayaanduiding van het
menu om de exponentieel-rate in te
stellen.

Bij de instelling ,die als volgt gedaan moet worden , is als
voorbeeld een roer-functie verduidelijkt:

- Met de select-toets wordt bepaald voor welk kanaal (1= rol-
, 2=hoogte- en 4= richtingroer) een exponentieel-functie
geprogrammeerd moet worden.Het kanaalnummer wordt in
het linker deel van de display aangetoond.

- Breng de dual-rate schakelaar in de positie waarin de
ÈXPO-functie geactiveerd moet zijn. Met de data-invoer-
toets kan de EXPO-instelling zowel positief als negatief  in
%-waarde geprogrammeerd worden. De instelling wordt in
het linker deel van de display getoond

Het instelbereik van de ÈXPO`- functie ligt tussen de –100%
en +100%. De voorinstelling bedraagt voor alle roeren 100%.  

12.5 SERVOUITSLAGINSTELLING (EPA)

Deze functie maakt het mogelijk, de servouitslag voor elke
kant apart in een bereik van 0 tot 140% van de totale uitslag
inclusief de trimming , in te stellen. Dit is nodig om te verhin-
deren dat de servo een grotere uitslag maakt, dan de mecha-
nische begrenzing van b.v. een stuurstang, toelaat. De func-
tie werkt op het betreffende kanaal en reduceert ook alle
gemixte functies Let erop dat de veranderde instelling eve-
neens proportioneel op de trimuitslag werkt

De instelling vindt plaats in %-waarde. Hierbij komt een
100% servouitslag van de kana-
len 1 tot 4  overeen met een
hoek van 40° .Bij een servouits-
lag van 120% wordt bij deze
kanalen een draaihoek van onge-
veer 55 ° bereikt. Bij de kanalen
5 en 6 zijn de draaihoeken groter
(100%= 55°, 120%= 60°) 

Na het activeren van de pro-
grammeermode moet deze functie
met de mode-toets uitgekozen
worden. De hiernaast staande dis-
play-aanduiding met het menu
servouitslaginstelling wordt dan
weergegeven.In het linker display-
gedeelte verschijnt dan het kan-

aalnummer, waarvan de instellingen ingevoerd kunnen wor-
den. In het rechter deel van de display wordt de actuele ser-
vouitslag in %-waarde knipperend weergegeven.

Om te programmeren moet de betreffende stuurknuppel in
die richting bewogen worden waarin de servouitslag veran-
derd moet worden. Met de data-invoer-toets kan de servou-
itslag optimaal aangepast worden.Als de toets naar beneden
(-) bewogen wordt, wordt de uitslag kleiner, naar boven (+) ,
dan wordt de uitslag groter. Let er op dat de uitslag naar
beide kanten ingesteld moet worden.

Met de select-toets wordt het kanaal gekozen waarvan de
servouitslag ingesteld moet worden.
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12.6 TRIMWAARDEEN WEERGEVEN.  (TRIM)

De T6EXP zender is voor de 4 knuppelfuncties met een digita-
le trimming uitgerust. (zie hfdst 11.5) Hier hoeft geen trimpo-
tentiometer meer ingesteld te worden. De gebruiker bedient
een 3-standen-schakelaar, die gemakkelijk bereikbaar op de
plaats van de trimmingen aangebracht is. Hierdoor kan de
trimming heel fijngevoelig in de juiste richting versteld worden. 
Met deze trimmingen kunnen kleine afwijkingen van de neu-

traalstand van de roeren en de carburateur gecorrigeerd wor-
den.De roeren kunnen zo ingesteld worden dat het model
exact rechtuit vliegt.

Bij het inbouwen van de servo`s in het model is het belangrijk
deze zo in te bouwen, dat de servohevels bij neutraalstelling
van de trimming, ook in de neutraalstand staan.

De volgende volgorde is aan te bevelen:
- Schakel de zender en de ontvangsteenheid in.
- Controleer de looprichting van de servo`s en breng indien

nodig correcties aan. (zie hfdst 12.3).
- Breng de stuurknuppels in de neutraalstand.
- Monteer de servohevels zo, dat die zich ook in de neutraal-

stand bevinden.
- Monteer de roerstangen zo, dat de roeren exact in de neu-

traalstand staan. (zie hfdst 14.7)

Bij iedere bediening van een trimhevel voor kanaal 1 tot 4
wordt automatisch het hier naast staande display getoond. De

gebruiker wordt hiermee direct
over de stand van de betreffende
trimming geinformeerd.. In de dis-
play wordt de actuele trimwaarde
voor kanaal 1 (rolroer) weergege-
ven. De trimming staat op `+/- 0`en
dus precies in het midden.

Er bestaat ook de mogelijkheid om de trimming voor de sig-
naalgevers softwarematig te veranderen. Dan moet eerst het
trimmenu opgeroepen worden. Na de activering van de pro-
grammeermodus  moet deze functie met de mode-toets uitge-
kozen worden. Dan verschijnt in de bovenstaande display de
trimpositie.

Met de select-toets wordt dan het gewenste kanaal gekozen.
De eigenlijke verandering gebeurt met de data-invoer-toets.
Door de toets naar voren (+) te drukken wordt de waarde hoger
en door naar beneden (-) te drukken wordt de waarde klei-
ner.De actuele waarde wordt in het rechter deel van de display
in procenten weergegeven.

Door gelijktijdig indrukken van de mode- en select toets wordt
naar de basisinstelling teruggekeerd. 

12.7 PROGRAMMEERBARE MIXERS  (PMX1 EN 2)

De T6EXP zender beschikt, naast de vaste mixers , die nog
behandeld zullen worden, over twee aparte programmeerbare
mixers. Om een vliegtuig b.v. voor kunstvlucht. optimaal te
beheersen, kunnen deze mixers gebruikt worden, om onderlin-
ge beinvloeding van aparte functies op te heffen. De bediening
wordt hierdoor eenvoudiger en aangenamer.

De mixers verbinden willekeurige kanalen, b.v. als de  rolroe-
ren bediend worden, beweegt ook het richtingroer. Voor de
eerste mixer (PMX1) wordt de manier van hoe te werk te gaan
uitgelegd. De tweede mixer wordt op dezelfde manier gepro-
grammeerd.

Na de actievering van de pro-
grammeermodus moet deze func-
tie met de mode-toets uitgekozen
worden. Daarna verschijnt de hier
naast staande display-aanduiding
van de eerste programmeerbare
mixer (PMX1).

Door bediening van de data-
invoer-toets verandert het knippe-
rende opschrift ‘INH’ in ‘ON’ De
mixer is nu geactiveerd.

Als nu de select-toets tweemaal
ingedrukt wordt knippert het %-
teken. Met de data-invoer-toets
kan het mixaandeel van –100% tot
+ 100% veranderd worden.. Hoe
hoger de waarde des te groter is de
uitslag van de `slave`-servo. Het

voorteken geeft aan in welke richting de mixer werkt.

Door de select toets nogmaals te
bedienen verandert  de display-
aanduiding, waarbij met behulp
van de data-invoer-toets het
`slave`kanaal vastgelegd kan wor-
den. In de hiernaaststaande
afbeelding  is kan.4 (richtingroer)
het `slave`kanaal.

Met behulp van de select-toets
verandert de display-aanduiding,
waarbij met behulp van de data-
invoer-toets het master-kanaal
vastgelegd kan worden.In de hier-
naaststaande afbeelding is kan. 1
(rolroer) het masterkanaal.

In de laatste aanduiding, die met
de select-toets te bereiken is, kan
met de data-invoer-toets een
mixer-schakelaar en werkingsrich-
ting bepaald worden. Bij de aandu-
iding ‘ON’is de mixer ingescha-
keld.

Na afsluiting van de programmering moet de totale functie
getest worden.

18
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12.8  FLAPERON MIXER   (FLPR)

Voorwaarde voor het gebruik van de flaperon-mixer is het
gebruik van twee rolroerservo`s, opdat de rolroer- en de flap-
functie gemixt kunnen worden.Bij de rolroerwerking bewegen
de beide rolroeren zich in tegengestelde richting. Voor de welf-
klepwerking moeten de beide rolroeren gelijktijdig naar dezelf-
de kant bewegen.De beide afbeeldingen laten de samenhang
zien.

De servo voor het rechter roelroer wordt op kanaal 1 en voor
het linker rolroer op kanaal 6 van de ontvanger aangesloten.
De welfklepwerking van de vleugel wordt in werking gesteld
door de schakelaar rechts boven in de zender.  (zie hfdst 2.1)
Met deze functie kan ook de differentiering van de rolroeren
geprogrammeerd worden. Een gedifferentieerde rolroeruitslag
dient ervoor om een ongewenst effect van het zogenaamde
negatieve draairolmoment op te heffen.Bij de bediening van
de rolroeren ontstaat er bij de naar beneden uitgeslagen klep
een grotere weerstand dan aan de naar boven uitgeslagen
klep. Daardoor ontstaat er een draaimoment om de hoogteas
van het model, tegengesteld aan de gewenste draairichting.
Het model “schuift”.

Hoe groter de spanwijdte van het model is  hoe groter dit
effect is. Bij grote zweefvliegtuigen is  dit effect dus extra
groot. Het negatieve draaimoment kan ook door een richtin-
groeruitslag naar dezelfde kant opgeheven worden. (zie hfdst
12.7 PMX).Dit geeft echter extra weerstand bij het bochten
vliegen.

Een rolroer-differentiering zorgt ervoor dat het naar beneden
uitgeslagen rolroer een kleinere uitslag heeft dan het naar
boven uitgeslagen rolroer, zodat er aan beide vleugelhelften
een zelfde weerstand ontstaat. Hierdoor ontstaat er nu geen
negatief draaimoment.

De graad van differentiering kan traploos als procentwaarde
ingesteld en altijd weer veranderd worden. Bij een differentie-
ring van 50% slaat het roer naar boven tweemaal zoveel uit als
het roer naar beneden. Bij 100% differentiering slaat alleen het
roer naar boven uit.(split)

Na de activering van de programm-
eermodus moet deze functie met de
mode-toets geselecteerd wor-
den.Daarna verschijnt de hiernaast
staande display-aaanduiding van
de flaperon-nmixer. (FLPR)

De flaperonmixer kan niet gelijktij-
dig met de deltafunctie (ELVN)
geactiveerd worden. Is de elevon-
mixer reeds in gebruik dan ver-
schijnt de hiernaast staande aandu-
iding .Gegevens invoeren is pas
mogelijk nadat de elevonfunctie
gedeactiveerd is.

Door de data-invoer-toets geduren-
de een 0,5 sec. naar voren in te
drukken verandert het knipperende
opschrift ‘INH’` naar ‘ON’ De mixer
is nu geactiveerd.

Als voor het model een rolroerdiffe-
rentiering noodzakelijk is , moet de
select-toets bediend worden, het
%-teken knippert nu en met de
data-invoer-toets kan de mate van
differentiering van –100% tot
+100% ingesteld worden. Hoe
hoger de waarde , hoe groter de dif-

ferentiering is. Het voorteken + of – geeft de richting van de
differentiering aan. 

Na het afsluiten van de programmering moet de gehele func-
tie nauwkeurig getest worden. Let er hierbij in het bijzonder op
dat de servouitslag , bij gelijktijdige bediening van beide func-
ties, niet te groot en niet mechanisch belemmerd wordt.

Door de toetsen mode  en select gelijktijdig in te drukken,
wordt er teruggekeerd naar de basis-instelling.

rolroeruitslag                         welfkleppenuitslag 

Kan. 6 Kan. 6          Kan. 1

Kan. 1

zonder differentiering

50% differentiering

100% differentiering



12.9 WELFKLEPPENINSTELLING  (FLTR)

Met deze functie kan de mate van uitslag van de welfkleppen
van een zweefvliegtuig ingesteld worden. Voorwaarde voor
deze optie is wel dat de flaperonmixer geactiveerd is. Als de
`flap`-schakelaar bediend wordt nemen de welfkleppen de
positie in die in dit menu vooraf ingesteld is.

De welfuitslag van de kleppen is sterk afhankelijk van het
model. Bij een zweefvliegtuig  mag niet meer dan 10% inge-
steld worden. Door een te sterke welving ontstaat er een te
grote weerstand.

Na de activering van de programm-
eermodus moet deze functie met
de mode-toets geselecteerd wor-
den.Daarna verschijnt de hiernaast
staande display-aaanduiding van
de flaptrim functie (FLTR).

Door de data-invoer-toets gedu-
rende een halve seconde naar
voren in te drukken verandert het
knipperende opschrift ‘INH’ naar
‘ON’. De mixer is nu geactiveerd.

Door bediening van de data-
invoer-toets kan de uitslag van de
welfkleppen als %-waarde in het
bereik van –100% tot +100% inge-
steld worden. Gescheiden voor
beide uitslagrichtingen kan een
waarde geprogrammeerd worden,
die met de `flap`-schakelaar afge-
roepen wordt.

Na het afsluiten van de programmering moet de gehele func-
tie nauwkeurig getest worden. Let  
er hierbij in het bijzonder op  dat de servouitslag, bij gelijktijdi-
ge bediening van beide functies, niet te groot en niet mecha-
nisch belemmerd wordt.

Door de toetsen mode en select gelijktijdig in te drukken,
wordt er teruggekeerd naar de basisinstelling.

12.10 V-STAARTMIXER  (V-TL)

Deze functie is nodig bij een V-staart. Bij deze modellen moe-
ten de signalen van de richting- en hoogteroergever gemixt
worden. Hierbij kunnen de uitslagen van de beide hoogteroer-
kleppen alsook die van de beide richtingroeren onafhankelijk
van elkaar ingesteld worden. De tekening toont de toewijzing
van de beide gebruikte kanalen bij een V-staart. Er moeten wel
twee aparte servo`s gebruikt worden. De V-staartmixer kan
niet gelijktijdig met de delta functie (ELVN)gebruikt worden.

De afbeeldingen tonen de roeruitslagen van een V-staart voor
een hoogteroeruitslag naar boven en voor een richtingroeru-
itslag naar links, dit gezien in de vliegrichting van het model.

Na activering van de programm-
eermodus moet deze functie met
de mode-toets geselecteerd wor-
den.Daarna verschijnt de hiernaast
staande display-aanduiding van de
V-staartmixer. (V-TL)

De V-staartmixer kan niet gelijktij-
dig met de delta-functie geacti-
veerd worden. Is de deltamixer al
ingesteld, dan verschijnt de hier-
naast staande afbeelding. Data-
invoer is pas mogelijk na het dea-
ctiveren van de delta-functie. (zie
hfdst 12.11)

Door de data-invoer-toets gedu-
rende een halve seconde naar
voren in te drukken verandert  het
knipperende opschrift ÌNH`naar
ÒN`. De mixer is nu geactiveerd.

Met de select-toets wordt kanaal 2
(hoogteroer ) vastgelegd. Door
bediening van de data-invoer-toets
kan de hoogteroeruitslag als
%waarde van –100% tot +100%
ingesteld worden. De voorinstelling
bedraagt 50%.

Met de select-toets wordt vervol-
gens kanaal 4 bepaald. Door het
bedienen van de data-invoer-toets
kan de richtingroeruitslag als
%waarde van –100% tot +100%
ingesteld worden. De voorinstelling
bedraagt 50%.

Na het afsluiten van de programmering moet de gehele func-
tie nauwkeurig getest worden. Let  
er hierbij in het bijzonder op  dat de servouitslag, bij gelijktijdi-
ge bediening van beide functies, niet te groot en niet mecha-
nisch belemmerd wordt.
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hoogteroeruitslag
naar boven

richtingroeruitslag
naar links

Kan. 2 Kan. 4

Kan. 2

Kan. 4
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12.11 DELTA MIXER  (ELVN)

De deltamixer combineert de signalen van  het rolroer en van
het hoogteroer voor de aansturing van  een deltamodel of een
vliegende vleugel. Hierbij worden voor de twee gecombineer-
de rol-/ hoogteroeren twee servo`s toegepast. Bij bediening
van de hoogteroerknuppel draaien de servo`s dezelfde kant op
en bij de rolroerbediening tegengesteld.

De linker rolroerservo wordt
op ontvangeruitgang 1 (rol-
roer) en de rechter op kanaal
2 (hoogteroer) aangesloten.
Voor de rolroer- en hoog-
teroeruitslagen kan iedere
servo onafhankelijk ingesteld
worden.De deltamixer kan
niet gelijktijdig met de fla-
peronfunctie of met de V-
staartmixer gebruikt worden.

Na activering van de programmeer-
modus moet deze functie met de
mode-toets geselecteerd wor-
den.Daarna verschijnt de hiernaast
staande display-aanduiding van de
V-staartmixer.(V_TL)

De deltamixer kan niet gelijktijdig
met de flaperonfunctie of met de V-
staartmixer   geactiveerd worden.
Is een van functies al ingesteld, dan
verschijnt de hiernaast staande
afbeelding. Data-invoer is pas
mogelijk na het deactiveren van
deze functies.

Door de data-invoer-toets gedu-
rende een halve seconde naar
voren in te drukken verandert het
knipperende opschrift ÌNH`naar
ÒN`. De mixer is nu geactiveerd.

Met de select-toets wordt kanaal 1
(rolroer) vastgelegd. Met de data-
invoer-toets kan de rolroeruitslag
als %-waarde van –100% tot
+100% ingesteld worden. De voo-
rinstelling bedraagt 50%.

Met de select-toets wordt dan
kanaal 2 vastgelegd. Met de data-
invoer-toets kan de uitslag van het
hoogteroer als %-waarde _100%
tot +100% ingesteld worden. De
voorinstelling bedraagt 50%

Na het afsluiten van de programmering moet de gehele func-
tie nauwkeurig getest worden. Let er hierbij in het bijzonder op
dat de servouitslag, bij gelijktijdige bediening van beide func-
ties, niet te groot en niet mechanisch belemmerd wordt.

12.12 FAILSAFE INSTELLINGEN  (F/S)

In het geval dat er geen verbinding tussen de zender en de
ontvanger bestaat kan er uit twee alternatieven gekozen wor-
den.

1. `NOR`- (normal), of hold mode
In de ontvanger worden de laatste storingvrije pulsen in een
tussengeheugen opgeslagen en in geval van storing aan de
servo`s doorgegeven. Deze worden zolang gehanhaafd tot
er weer  storingvrije signalen van de zender komen.

2. (F/S) Fail-safe-positie
Hierbij loopt de gasservo naar een door de zender voorge
programmeerde positie, die eveneens in de ontvanger
opgeslagen wordt. Standaard is de fail-safe met een waar-
de van 20% geactiveerd.

Navigeer naar het F/S-instelmenu.
In het linkerdeel van de display wordt knipperend het num-
mer van het gas-kanaal aangegeven, waar de fail-safe instel-
lingen uitgevoerd moeten worden.
Met behulp van de data-invoertoets kan gekozen worden
tussen de hold en de fail-safe modus.

Nor- (hold) modus = bediening naar voren (+)
F/S-modus = bediening naar achteren (-)

Een pijl markeert de actieve optie.

Als voor het gaskanaal (3) fail-safe ingesteld moet worden,
breng dan de gasstuurknuppel  in
de gewenste F/S-positie en druk
de data-invoertoets minstens 2
seconden naar beneden (-). 
Door een acoustisch signaal wordt
de overname van de F/S-positie
bevestigd, in de display wordt de

positie van de servouitslag in % weergegeven.
Als de zender nu uitgeschakeld wordt neemt de gasservo
(kanaal 3) de geprogrammeerde fail-safe positie in.

Tip:
Onder bepaalde omstandigheden is het zinvol om bij model-
len de normaal-(hold) modus in te stellen.

Dan is er ook nog de “batterij-fail-safe” functie, als tenminste
de F/S functie geactiveerd is.
Zodra de spanning van de ontvanger-accu beneden  een
waarde van ca. 3,8 V zakt, loopt de gasservo naar een van
tevoren ingestelde positie, zodat de piloot weet dat de ont-
vanger-accu ontladen is.

Er moet dan direkt geland worden. 
Is het volledige motorvermogen voor de landing nodig, dan
kan hierover beschikt worden, als de gasknuppel korte tijd in
de statoinnair positie gebracht wordt en daarna weer gas
gegeven wordt.

Na ca. 30 seconden loopt de gasservo opnieuw terug naar
de fail-safe positie.
Deze functie geldt ook als op kanaal 3 een elektroregelaar
voor een elektromotor is aangesloten.

Kan. 1 Kan. 2

rorloeruitslag

hoogteroruitslag



13.2 MODELFUNCTIE (MODL)
SUBMENU MODELGEHEUGEN KIEZEN   
De zender beschikt standaard over 6 modelgeheugens, alle
voorgenomen instellingen worden hier opgeslagen. Voor ver-
schillende modellen en toepassingen kunnen alle individuele
instellingen op een comfortabele manier opgeslagen en indien
nodig snel afgeroepen worden. Voor een beter overzicht zijn
de modelplaatsen genummerd.
Nadat door gelijktijdig indrukken van de `mode`- en `select`-
toets gedurende minstens 1 seconde naar de programmeer-
modus geschakeld wordt, verschijnt de hiernaast staande dis-
play-aanduiding.

Het nummer van de geactiveerde
modelplaats knippert. Om een
ander model te kiezen, moet de
`data-invoer- toets minstens een
halve seconde ingedrukt worden,
totdat het gewenste modelnummer
verschijnt. Met de `+`-toets wordt

het volgende en met de `-`-toets het vorige model gekozen.
Hiermee is het modelgeheugen kiezen afgesloten.

Door gelijktijdig indrukken van de `mode`- en `select`-toets
wordt teruggekeerd naar de basisaanduiding.
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MODE 
Taste

MODE Taste

SELECT Taste

DATA INPUT
Taste

[CH 2-5]

[CH 2-5]

[CH 2-3]

[2-4]

[2-4]

[2-4]

[3S]

[2-4]

[Model 2-5]

Um in das Einstellmenü zu gelangen, die Mode und Select Taste gleichzeitig für 1 Sekunde drücken.

*1. DATA INPUT Taste

*2. DATA INPUT Taste
      für 2 Sekunden drücken

*1

*1

*1

*1

*1

*1

*2 *2

für 0,5 Sek drücken

13.  HELIKOPTERMENU    (HELI) 13.1  MENUSTRUCTUUR

Legende:

mode-toets

select-toets

data-invoer-toets

data-invoer-toets minstens een halve
sec indrukken

data-invoer-toets minstens twee sec
indrukken

Om in de programmeermodus te komen moeten de ‘mode’- en ‘select’-toets 
minstens 1 seconde gelijktijdig ingedrukt worden.
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SUBMENU MODELGEHEUGEN WISSEN (REST)
Alle gegevens van een modelgeheugenplaats kunnen gewist
worden, d.w.z. het geheugen wordt teruggebracht naar de
standaard-begintoestand. Het is aan te bevelen alvorens een
nieuw model te programmeren, het geheugen te resetten.
(wissen)

Door bediening van de select-toets
kan vanuit iedere geheugenaandui-
ding naar het wissen van gegevens
omgeschakeld worden. De hier-
naast staande display verschijnt
dan.

Is het gewenste modelgeheugen geactiveerd en wordt de
`select`-toets ingedrukt dan verschijnt in het display het num-
mer van de geheugenplaats en de aanduiding `CLR`Door de
data-invoer-toets minstens 2 seconden in te drukken, zal het
resetten beginnen. Het maakt niet uit welke kant van de wip-
schakelaar ingedrukt wordt.Eerst knippert `CLR. Na het klin-
ken van een akoestisch signaal is het wissen succesvol afge-
rond.

Door bediening van de `select`-toets wordt teruggegaan naar
modelgeheugen-aanduiding.

Pas op
Door het wissen van een modelgeheugen worden alle instel-
lingen teruggezet naar de standaard-uitvoering. De gegevens
kunnen niet meer worden teruggeroepen. Wees daarom voor-
zichtig met de wisfunctie.

Submenu modeltype kiezen  (ACRO of HELI)
Om gecompliceerde modellen te kunnen besturen zijn veel
automatische koppelingen en stuurbewegingen nodig.  Om
alle mogelijkheden van een computerzender zo veel mogelijk
te gebruiken, is het programmeren vrij uitgebreid. Om de
gebruiker dit te besparen , biedt de T6EXP-zender de mogelij-
kheid om uit voorgeprogrammeerde programma`s te kiezen.
De volgende programma`s zijn beschikbaar:

- ACRO  programma voor vleugelmodellen
- HELI    programma voor helikoptermodellen

Ga als volgt te werk om van modeltype te wisselen:

- Met de select-toets het ÀCRO/HELI-submenu kiezen

- Kies met de data-invoer-toets het juiste modeltype voor uw
model en bevestig dit door de toets minstens 2 seconde in
te drukken.Eerst knippert het opschrift `HL`of ÀC`kort.
Zodra het wisselen afgerond is , wordt het nieuwe modelty-
pe getoond en een akoestisch signaal geeft aan dat alles
succesvol is afgerond.

De gewenste toestand is in de dis-
play af te lezen.

SUBMENU MODELNAAM (MDL)

Met deze functie kan men het modelgeheugen een naam
geven. Dit maakt het terugzoeken gemakkelijker.

Nadat met de select-toets dit submenu gekozen is , verschijnt
in de display de naam van het actuele geheugen. Bij een tot nu
toe ongebruikt modelgeheugen verschijnt  de naam `MDL-1`
De keuze van het modelgeheugen, waar een nieuwe naam aan
gegeven wordt , wordt gemaakt door de data-invoert-toets
minstens een halve sec. in te drukken tot de gewenste model-
geheugenplaats verschijnt. De modelnaam kan met max. vier
tekens ingevoerd worden.

Dit kunnen letters, cijfers,lege velden of symbolen zijn.

Om de displaysegmenten te activeren moet de select-toets
vijfmaal ingedrukt worden. Vervolgens kan in het eerste seg-
ment een letter of teken ingevoerd worden. 

Gebruik hiervoor de data-invoer-
toets, voor het volgende teken
eerst weer de select-toets gebrui-
ken en met de data-invoer-toets de
volgende letter kiezen.



13.3 SERVO-OMPOLING (REVR)

Met deze functie kan de servodraairichting van alle servo`s
elektronisch omgepoold worden. Bij de inbouw van de servo`s
in het model hoeft er dan geen rekening gehouden te worden
met de draairichting. De servo`s kunnen zo in het model inge-
bouwd worden , dat de stuurstangen zo rechtlijnig mogelijk
verlopen en achteraf de draairichting elektronisch kiezen. 

Alvorens verdere gegevens te programmeren moet met deze
functie de draairichting van de servo`s juist ingesteld worden.

Na het activeren van de programm-
eermode, moet deze functie met de
mode-toets gekozen wor-
den.Daarna verschijnt de hiernaast
staande display-aanduiding van
het menu servo ompoling.

Met de select-toets wordt dan het kanaal gekozen waarvan
de servo-draairichting omgepoold moet worden. De ompoling
gebeurt met de data-invoer-toets. Nadat deze toets minstens
een halve seconde naar beneden(-) is ingedrukt, is er overge-
schakeld naar `REVERSE´(REV). Wordt de schakelaar naar
boven ingedrukt dan wordt er omgeschakeld naar de normale
draairichting (NOR) De pijl in de display markeert de ingestel-
de draairichting. In de afbeelding kan de draairichting voor de
rolroer-servo (kan.1) ingesteld worden.

Door gelijktijdig indrukken van de mode- en select-toets wordt
teruggekeerd naar de basis-aanduiding.
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13.4 DUAL RATE / EXPONENTIEEL FUNCTIE

De software van de T6EXP zender beschikt over een dual-rate
en een exponentieel functie.

SUBMENU DUAL-RATE FUNCTIE (D/R)
De servouitslagomschakeling , ook wel dual-rate genoemd,
maakt het mogelijk de lineaire servouitslag van een stuurfunc-
tie op een vooraf ingestelde max. waarde in te stellen door het
bedienen van een externe schakelaar. De servouitslag kan dan
bij een zelfde stuurknuppelbeweging groter of kleiner gemaakt
worden.

De grafiek toont  de
karakteristiek van ver-
scheidene stuurknup-
peluitslagen. Het ver-
loop is in beide geval-
len lineair. Na
o m s c h a k e l i n g
bedraagt de servou-
itslag bij volle knup-
peluitslag nog 60%.
Deze optie kan op alle
drie de stuurfuncties
toegepast worden.
Om te activeren kan
de rechter frontscha-
kelaar gebruikt wor-

den. (zie hfdst. 2.1)
Na activering van de programmeer-
modus moet deze functie met de
mode-toets gekozen worden. De
hiernaast afgebeelde display-aan-
duiding van het menu om de dual-
rate in te schakelen verschijnt dan.

De instelling die als volgt uitgevoerd moet worden, wordt als
voorbeeld voor een bepaalde roerfunctie verduidelijkt:

. Met de select-toets wordt bepaald op welk kanaal (1= rol-, 2=
nicken- en 4= hekrotor) een roeruitslag-omschakeling gepro-
grammeerd moet worden. Het betreffende kanaalnummer
wordt in het linkerdeel van de display getoond. Binnen deze
kanaalkeuzelus bevindt zich ook het submenu ‘exponentieel-
functie’ Druk de select-toets niet te vaak in. De menu`s zijn in
een ononderbroken lus gerangschikt , daardoor komt men
door blijven indrukken van deze toets weer terug.
. Breng de dual-rate schakelaar in de positie waarin  deze
functie geactiveerd moet zijn en breng de rolroerknuppel in de
gewenste dual-rate positie en druk gelijktijdig de data-invoer-
toets in. De verkleinde servo-uitslag wordt in %-waarde in de
display getoond.

Het instelbereik van de dual-rate omschakeling ligt tussen de
0% en 100%  De voorinstelling bedraagt voor alle roeren
100%.

Uit veiligheidsreden mag de dual-rate functie niet tot 0% gere-
duceerd worden, omdat anders de stuurfunctie opgeheven is.
De kleinste uitslag moet minstens 20% bedragen. Het kan ook
zijn dat er bewust op deze stuurgever geen functie toegepast
wordt  omdat voor de overdracht van  dit stuurkanaal een door
u zelf samengestelde mixfunctie (PMX1 en PMX2)  gebruikt
wordt.
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Voor het hoogte-en richtingroer moet dezelfde procedure
gevolgd worden als deze ook een dual-rate functie moeten
hebben 

SUBMENU EXPONENTIEEL FUNCTIE (EXPO)

De EXP-functie beinv-
loedt de karakteristiek
van de stuurknuppels,
het lineaire verband
tussen stuurknuppelu-
itslag en servouitslag
wordt in een niet-line-
aire (exponentiele)
uitslag veranderd. Dit
maakt een fijngevoelig
sturen rondom de
neutraalpositie moge-
lijk. Deze optie is voor
alle roerfuncties (rol-,
nick- en hekrotor)

beschikbaar.
De exponentiele curve kan in beide richtingen veranderd wor-
den.
- Positief voorteken – sterke stuurknuppelinvloed rondom de

neutraalstand, naar het einde (volle uitslag) afnemende inv-
loed (curve 1).

- Negatief  voorteken –  geringe stuurknuppelinvloed rondom
de neutraalstand, toenemend naar het einde volle knuppe-
luitslag  (curve 2)

- In beide gevallen blijft de totale uitslag  hetzelfde.

- De rechte lijn stelt het normale lineaire verloop voor van de
stuurknuppeluitslag. (instelwaarde 0%)

Na het activeren van de programm-
eermode moet deze functie met de
mode-toets gekozen worden. Het
submenu ‘exponentieel-functie’
bevindt zich in dezelfde lus als  de
D/R functie (zie hfdst 12.1). De
selecttoets zo vaak indrukken tot-

dat het gewenste kanaal aangegeven wordt dat met de ÈXPO-
functie geprogrammeerd moet worden.Dan verschijnt de hier-
naast staande display-aanduiding van het menu om de expo-
functie in te stellen b.v.voor de rolfunctie.

Bij de instelling ,die als volgt gedaan moet worden , is als
voorbeeld een roer-functie verduidelijkt:

- Met de select-toets wordt bepaald voor welk kanaal (1= rol-
, 2=nicken- en 4= hekrotor) een exponentieel-functie gepro-
grammeerd moet worden.Het kanaalnummer wordt in het
linker deel van de display getoond.

- Breng de dual-rate schakelaar in de positie waarin de
ÈXPO-functie geactiveerd moet zijn. Met de data-invoer-
toets kan de EXPO-instelling zowel positief als negatief  in
%-waarde geprogrammeerd worden. De eventuele instel-
ling wordt als %-waarde in de display weergegeven.

Het instelbereik van de ÈXPO`- functie ligt tussen de –100%
en +100%. De voorinstelling bedraagt voor alle roeren 100%.  
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13.5 SERVOUITSLAGINSTELLING (EPA)

Deze functie maakt het mogelijk, de servouitslag voor elke
kant apart in een bereik van 0 tot 140% van de totale uitslag
inclusief de trimming , in te stellen. Dit is nodig om te verhin-
deren dat de servo een grotere uitslag maakt, dan de mecha-
nische begrenzing van b.v. een stuurstang, toelaat. De func-
tie werkt op het ingestelde servokanaal, ook worden alle bij-
gemixte functies verkleind. Let er op dat de veranderde
instelling ook proportioneel doorwerkt op de trimuitslag

De instelling vindt plaats in %-waarde. Hierbij komt een
100% servouitslag van de kana-
len 1 tot 4  overeen met een
hoek van 40°.Bij een servouitslag
van 120% wordt bij deze kanalen
een draaihoek van ongeveer 55°
bereikt. Bij de kanalen 5 en 6 zijn
de draaihoeken groter (100%=
55 °, 120%= 60°)

Na het activeren van de pro-
grammeermode moet deze functie
met de mode-toets uitgekozen
worden. De hiernaast staande dis-
playaanduiding van het  menu ser-
vouitslaginstelling verschijnt dan.In
het linker displaygedeelte ver-
schijnt dan het kanaalnummer,

waarvan de instellingen ingevoerd kunnen worden. In het
rechter deel van de display wordt de actuele servouitslag in
%-waarde knipperend weergegeven.

Om te programmeren moet de betreffende stuurknuppel in
die richting bewogen worden waarin de servouitslag veran-
derd moet worden. Met de data-invoer-toets kan de servou-
itslag optimaal aangepast worden.Als de toets naar beneden
(-) bewogen wordt, wordt de uitslag kleiner, naar boven (+) ,
dan wordt de uitslag groter. Let er op dat de uitslag naar
beide kanten ingesteld moet worden.

Met de select-toets wordt het kanaal gekozen waarvan de
servouitslag ingesteld moet worden.

instelbereik
0 -140%

uit
slag100%

uit
slag100%
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13.6 TRIMWAARDEEN WEERGEVEN  (TRIM)

De T6EXP zender is voor de 4 knuppelfuncties met een digita-
le trimming uitgerust. (zie hfdst 11.5) Hier hoeft geen trimpo-
tentiometer meer ingesteld te worden. De gebruiker bedient
een 3-standen-schakelaar, die gemakkelijk bereikbaar op de
plaats van de trimmingen aangebracht is. Hierdoor kan de
trimming heel fijngevoelig in de juiste richting versteld worden.

- Met deze trimmingen kunnen kleine afwijkingen van de neu-
traalstand van de roeren en de carburateur gecorrigeerd
worden.De roeren kunnen zo ingesteld worden dat het
model bioj neutraal staande stuurknuppels exact rechtuit
vliegt.

Bij het inbouwen van de servo`s in het model is het belangrijk
deze zo in te bouwen, dat de servohevels bij neutraalstelling
van de trimming, ook in de neutraalstand staan.

De volgende volgorde is aan te bevelen:
- Schakel de zender en de ontvangsteenheid in.
- Controleer de looprichting van de servo`s en breng indien

nodig correcties aan. (zie hfdst 12.3).
- Breng de stuurknuppels in de neutraalstand.
- Monteer de servohevels zo, dat die zich ook in de neutraal-

stand bevinden.
- Monteer de roerstangen zo, dat de roeren exact in de neu-

traalstand staan. (zie hfdst 14.7)

Bij iedere bediening van een trim-
hevel voor kanaal 1 tot 4 wordt
automatisch het hier naast staande
display getoond. De gebruiker
wordt hiermee direct over de stand
van de betreffende trimming gein-

formeerd. In de display wordt de actuele trimwaarde voor
kanaal 1 (rolfunctie) weergegeven. De trimming staat op `+/-
0`en dus precies in het midden.

Er bestaat ook de mogelijkheid om de trimming voor de sig-
naalgevers softwarematig te veranderen. Dan moet eerst het
trimmenu opgeroepen worden. Na de activering van de pro-
grammeermodus  moet deze functie met de mode-toets gese-
lecteerd worden. Dan verschijnt in de bovenstaande display
de trimpositie.

Met de select-toets wordt dan het gewenste kanaal gekozen.
De eigenlijke verandering gebeurt met de data-invoer-toets.
Door de toets naar voren (+) te drukken wordt de waarde
hoger en door naar beneden (-) te drukken wordt de waarde
kleiner.De actuele waarde wordt in het rechter deel van de dis-
play in procenten weergegeven.

Door gelijktijdig indrukken van de mode- en select toets  wordt
naar de basisinstelling teruggekeerd. 

13.7 NORMALE GASCURVE (N-TH)

Bij de bediening van de gasstuurknuppel wordt niet alleen de
gasservo maar automatisch ook de pitchservo aangestuurd.
Voor de individuele afstemming tussen de motor-en de pit-
chaansturing kan met deze functie  voor het gebruikelijke vlie-
gen en hoveren een 5-punts curve geprogrammeerd worden.
Voor de optimale aandrijving kunnen deze curvepunten in een
bereik van 0% tot 100% verschoven worden. Deze optie hangt
samen met de normale pitchcurve. (zie hfdst 13.8)

Na de activering van de programm-
eermodus moet deze functie met
de mode-toets geselecteerd wor-
den. Daarna verschijnt de hiernaast
staande display-aanduiding  van
het menu voor de instelling van een
normale pitchcurve.

In het linkerdeel van de display wordt het nummer van het cur-
vepunt, waar de instellingen voor geprogrammeerd worden,
getoond en rechts wordt de %-waarde weergegeven. Punt
`1`is het eerste curvepunt na de stationairstand, punt `5`is het
laatste punt, dichtbij de volgasstand.

Alle curvepunten moeten na elkaar als volgt ingesteld worden:

- Met de select-toets kan het curvepunt, waarvoor de instel-
lingen ingevoerd moeten worden, geselecteerd worden.

- Met de data-invoer-toets kan de gewenste %-waarde en
de servopositie voor elk punt ingesteld worden.

13.8 NORMALE PITCHCURVE (N-PI)

Bij de bediening van de gasstuurknuppel wordt niet alleen de
gasservo maar automatisch ook de pitchservo aangestuurd.
Voor de individuele afstemming tussen de motor-en de pit-
chaansturing kan met deze functie  voor het gebruikelijke vlie-
gen en hoveren een 5-punts curve geprogrammeerd worden.
Voor de optimale aandrijving kunnen deze curvepunten in een
bereik van 0% tot 100% verschoven worden. Deze optie hangt
samen met de normale gascurve. (zie hfdst 13.7)

Na de activering van de programmeermodus moet deze func-
tie met de mode-toets geselecteerd worden. Daarna verschijnt

de hiernaast staande display-aan-
duiding  van het menu voor de
instelling van een normale pitch-
curve.
In het linkerdeel van de display
wordt het nummer van het curve-
punt, waar de instellingen voor
geprogrammeerd worden, getoond

en rechts wordt de %-waarde weergegeven. Punt `1`is het eer-
ste curvepunt na de stationairstand, punt `5`is het laatste punt,
dichtbij de volgasstand.

Alle curvepunten moeten na elkaar als volgt ingesteld worden:

- Met de select-toets kan het curvepunt, waarvoor de instel-
lingen ingevoerd moeten worden, geselecteerd worden.

- Met de data-invoer-toets kan de gewenste %-waarde en
de servopositie voor elk punt ingesteld worden.
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13.9 IDLE UP GASCURVE (I-TH)

De software va de T6EXP-zender beschikt ook over een 5-
punts gascurve voor gaskeuze 1. De idle-up instellingen wor-
den gebruikt voor vliegfiguren zoals loopings en rollen en voor
3-D kunstvlucht. De ìdle-up`gascurve kan zo ingesteld wor-
den, dat de motor voor iedere pitchinstelling het juiste draai-
moment heeft en de rotor een constant toerental heeft. Voor
ieder curvepunt kan een waarde ingesteld worden van 0% tot
100% 

Na de activering van de programm-
eermodus moet deze functie met
de mode-toets geselecteerd wor-
den. Daarna verschijnt de hiernaast
staande display-aanduiding van de
ìdle-up`gascurve. (I-TH)

Door  de data-invoer-toets gedu-
rende een halve seconde naar
voren in te drukken ,verandert 
het knipperende opschrift  ‘INH’in
‘ON’. De gascurve is nu geacti-
veerd en de punten kunnen gepro-
grammeerd worden.

Met de select toets kan nu het cur-
vepunt bepaald worden. Curvepunt
1 is het eerste punt na de statio-
nairstand, punt 5 is de laatste,
dichtbij de volgasstand.
Met de data-invoer-toets kan de
eventuele %-waarde, d.i. de servo-
positie voor elk punt, ingesteld

worden.

13.10 IDLE UP PITCHCURVE (I-PI)

De software van de T6EXP-zender beschikt ook over een 5-
punts gascurve voor gaskeuze 1. De idle-up instellingen wor-
den gebruikt voor vliegfiguren zoals loopins en rollen en voor
3-D kunstvlucht. De ìdle-up`gascurve kan zo ingesteld wor-
den, dat de motor voor iedere pitchinstelling het juiste draai-
moment heeft en de rotor een constant toerental heeft. Voor
ieder curvepunt kan een waarde ingesteld worden van 0% tot
100%

De Ì-PI-functie kan alleen in combi-
natie met een geactiveerde ìdle-up-
`gascurve gebruikt worden. Deze
curve moet dus vooraf geactiveerd
en bewerkt zijn. Daarna verschijnt
na selectie met de mode-toets het
hiernaast staande display-aandui-
ding van de idle-up-pitchcurve (I-
PI). De programmering van de pun-
ten van de idle-up-pitchcurve is
identiek aan de programmering van
de idle-up-gascurve (zie
hfdst.13.9). De belangrijkste dis-
plays vertonen zich zoals hiernaast.

13.11 AUTOROTATIE (HOLD)

Met deze optie kan de autorotatie ingesteld worden , om te
bereiken dat in de vliegtoestand autorotatie, de motor statio-
nair blijft lopen of stop gezet wordt, onafhankelijk van de posi-
tie van de gasstuurknuppel. Met de `hold`-schakelaar (zie
hfdst. 2.1) kan deze functie uitgeschakeld worden.

Na de activering van de programm-
eermodus moet deze functie met
de mode-toets geselecteerd wor-
den. Daarna verschijnt de hiernaast
staande display-aanduiding van de
autorotatiefunctie. (HOLD)

Door  de data-invoer-toets gedu-
rende een halve seconde naar
voren in te drukken ,verandert 
het knipperende opschrift  ‘INH’ in
‘ON’. De autorotatiefunctie is nu
geactiveerd en de punten kunnen
geprogrammeerd worden.

Door bediening van de select-toets
verandert de aanduiding, hierbij
knippert het %-teken.Nu de hold-
schakelaar bedienen. Met de data-
invoer-toets kan nu de juiste positie
van de gasservo als %-waarde in
een bereik van –50% tot +50%
ingesteld worden. De basisinstel-
ling bedraagt 0%.

Stel de stuurstang voor de motor zo af dat de carburateur voll-
edig geopend is., als de gasknuppel in de overeenkomstige
positie staat. Met de digitale trimming wordt dan de juiste sta-
tionair positie ingesteld, en wel zo dat  dat de motor bij auto-
rotatie enerzijds betrouwbaar blijft lopen en anderzijds zo dat
de aandrijving ontkoppeld is. Controleer de juiste instellingen,
als de hold-schakelaar bediend wordt.



13.12  REVO MIXER (REVO)

Met deze functie worden de draaimomentveranderingen van
de hoofdrotor,veroorzaakt door de gas- en pitchveranderin-
gen, opgeheven door een mixer die de hekrotor zodanig aan-
stuurt, dat ongewenste draaimonenten om de hoogte-as
gecompenseerd worden.Een goed ingestelde revo-mixer
maakt het de autopiloot gemakkelijker. Een verkeerd ingestel-
de revo-mixer kan de autopiloot tegenwerken.
Daarom is de fijnafstemming van deze mixer van het grootste
belang.

Als er een moderne autopiloot in de heading-hold/AVCS mode
gebruikt wordt, moet de revo-mix uitgeschakeld zijn.

Na de activering van de programm-
eermodus moet deze functie met
de mode-toets 
geselecteerd worden. Daarna ver-

schijnt de hiernaast staande dis-
play-aanduiding van het menu om
de revo-mixer in te stellen. 

Door  de data-invoer-toets gedu-
rende een halve seconde naar
voren in te drukken ,verandert 
het knipperende opschrift  ‘INH’ in
‘ON’. De autorotatiefunctie is nu
geactiveerd.

Door de bediening van de select-
toets wisselt de aanduiding, hierbij
knippert het %-teken. De mate van
mixen kan nu met de data-invoer-
toets, gescheiden voor de beide
einduitslagen van de gasknuppel,
ingesteld worden. Breng hiertoe de
stuurknuppel in de overeenstem-
mende stand. De pijlen in de dis-

play tonen de actuele stand.

Ga voor de instellingen uiterst omzichtig te werk en in kleine
stapjes. Controleer de instellingen nauwkeurig en maak voor-
zichtige testvluchten. Bij een stabiele hovering mag het model
geen neiging tot het draaien om de hoogteas hebben,als er
gas gegeven wordt of als de pitchwaarde verhoogd wordt.
Onverschillig of dit nu langzaam gebeurt of snel.  Ook in het
omgekeerde geval,bij reducering van het motordraaimoment
,resp. pitchinstelling, mag de heli niet om de hoogteas draai-
en.

13.13 GEVOELIGHEID AUTOPILOOT. (GYRO)

Met behulp van deze functie kan de gevoeligheid van de auto-
piloot vanaf de zender ingesteld worden.Hierbij moet de des-
betreffende ingang van de autopiloot op kan. 5 aangesloten
worden.
Bij een heli dient een elektronische autopiloot voor stabilisatie
van ongewenste bewegingen om de hoogteas, zoals die door
invloeden van buitenaf ontstaan, b.v.wind, maar ook door dra-
aimomentveranderingen
door de hoofdrotor.Het
gebruik van een moderne
autopiloot maakt het stu-
ren van een modelheli een
stuk eenvoudiger.
De hiernaast staande
afbeelding toont de
inbouw van een autopiloot.

In principe kan men de autopiloten in de volgende catgorieen
verdelen, d.i. de wijze waarin de sensors zich onderscheiden.
- mechanische autopiloten:  hier worden, door een roterende

massa via hallelementen, pulsen gegenereerd, die voor de
aansturing van de hekservo dienen. 

- Piezo-autopiloten met een hoge gevoeligheid, waarbij diffe-
rentie-signalen ontstaan zodra de halfgeleider-sensor om
zijn as bewogen wordt.

- De nieuwste autopilootsystemen werken volgens het hea-
ding-hold principe, hierbij wordt niet alleen de afwijking van
de positie maar ook de hoeksnelheid gemeten. Bij deze
autopiloten wordt de hekrotorservo zo aangestuurd, dat het
model na een storing om de hoogteas weer in de uitgang-
spositie gestuurd wordt. Met dit systeem, ook wel
ÀVCS`genoemd, wordt de hekrotor niet door wind enz.
beinvloed en blijft altijd in dezelfde positie, zowel bij het
hoveren als bij het rondvliegen.

Bij de moderne, processorgestuurde autopiloten kan vanuit de
zender omgeschakeld worden van de normale naar de
AVCS_mode.
Naast de aansluiting van de autopiloot op kanaal 5 van de ont-
vanger is het voor deze optie noodzakelijk, dat de servouitslag
voor beide richtingen met de `EPA`-functie op 100% ingesteld
zijn (zie hfdst. 13.5).

Na de activering van de programmeermodus moet deze func-
tie met de mode-toets 
geselecteerd worden. Daarna ver-

schijnt de hiernaast staande dis-
play-aanduiding van het menu om
de autopilootgevoeligheid in te
stellen. 

Door  de data-invoer-toets gedu-
rende een halve seconde naar
voren in te drukken ,verandert 
het knipperende opschrift  ‘INH’ in
‘ON’. De optie voor het instellen
van de autopilootgevoeligheid is
hiermee geactiveerd.
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Door de bediening van de select-
toets verandert de aanduiding, nu
knippert het %-teken. Nu de scha-
kelaar voor de instelling van de
autopilootgevoeligheid bedienen.
De pijl in de display geeft de stand

van de schakelaar aan.

Met de data-invoer-toets kan nu voor de beide schakelstan-
den de gewenste positie van de autopilootgevoeligheid als %-
waarde van –100% tot +100% ingesteld worden. De basisin-
stelling bedraagt 0%. De eventuele %-waarde wordt in de dis-
play weergegeven.

Voor een autopiloot waarbij de werkmode tussen ÀVCS`en
`normaal`omgeschakeld kan worden, bestaat de mogelijkheid
deze omschakeling via de zender uit te voeren. Hiervoor dient

de kanaal 5 schakelaar. Deze samenhang wordt in de onder-
staande figuur aan de hand van een voorbeeld voor een auto-
piloot GY 401 verduidelijkt.

Door de autopiloot-schakelaar te bedienen kan de modus van
de autopiloot omgeschakeld worden. Hierbij wordt de even-
tuele %-waarde, d.i. de gevoeligheid die in dit menu ingesteld
is, werkzaam.

Ga uiterst omzichtig en in kleine stapjes te werk. Test alle
instellingen heel nauwkeurig, ook door voorzichtige testvluch-
ten te maken.

Door gelijktijdig indrukken van de mode- en de select-toets
wordt naar de basis-instelling teruggekeerd.

13.14  TUIMELSCHIJF-GASMIXER  (SW-T)

Met deze functie kan gescheiden voor beide tuimelschijffunc-
ties `nicken en rollen,`een mixer geprogrammeerd worden, die
ook de stand van de gasservo beinvloedt. Hiermee is veilig
gesteld dat bij de bediening van één van de beide functies het
motortoerental niet ongewild beivloed wordt en het toerental
constant blijft.

Na de activering van de programm-
eermodus moet deze functie met
de mode-toets 
geselecteerd worden. Daarna ver-

schijnt de hiernaast staande dis-
play-aanduiding van de tuimel-
schijf-gasmixer. (SW-T).

Door  de data-invoer-toets gedu-
rende een halve seconde naar
voren in te drukken ,verandert 
het knipperende opschrift  ‘INH’ in
‘ON’. De mixer is geactiveerd en
kan nu geprogrammeerd worden.

Na de bediening van de select-toets
wordt in het linker deel
`CHA`aangetoond. Hiermee wordt
aangegeven, dat de mixverhouding
voor de àileron`-(rol) functie met
behulp van de data-invoer-toets als
%-waarde ingesteld kan worden in
een bereik van 0% tot 50%  .De voo-
raf ingestelde waarde bedraagt 0%.

Door de select-toets weer te bedie-
nen wordt in het linker deeel
`CHE`aangetoond. Hiermee wordt
aangegeven, dat de mixverhouding
voor de èlevator`-(nick) functie met
behulp van de data-invoer-toets als
%-waarde ingevoerd kan worden
in een bereik van 0% tot 50%. De
vooraf ingestelde waarde bedraagt
0%.

Ga uiterst omzichtig en in kleine stapjes te werk. Controleer
alle instellingen heel nauwkeurig, ook door voorzichtige testv-
luchten te maken.

Door gelijktijdig indrukken van de mode- en de select-toets
wordt naar de basis-instelling teruggekeerd.
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13.15 TUIMELSCHIJF MIXER  (SWSH)

Met deze functie kan de juiste tuimelschijf uitgekozen wor-
den.Er kan gekozen worden uit de drie belangrijkste typen tui-
melschijf. ( 1-S; 3-S; 3-E) Voor de typen `3-S en 3-E kunnen in
dit menu de servouitslagen optimaal aangepast worden.

Hieronder staan de tekeningen en de analyse van de verschil-
lende typen tuimelschijf.

Tuimelschijftype S-1

Dit is een van de meest gebruikte
varianten. De aansturing gaat via de
gescheiden rol-, nick- en pitchser-
vo`s. Door de rolaansturing wordt de
tuimelschijf naar rechts resp. naar
links gekanteld. Bij de nickaansturing
kantelt de schijf naar voren of naar

achteren. D.m.v. van de pitchaansturing wordt de tuimelschijf
door een servo (kanaal 6) naar boven of naar beneden bewo-
gen.  De functies zijn niet met elkaar gemixt.

Tuimelschijftype 3-S

De `3-S`tuimelschijf heeft voor de
aansturing een rol-,nick- en pitchser-
vo nodig volgens de hiernaast staan-
de schets. De servo`s zijn hier dus
over elk 120° verdeeld.Door de
tegengestelde aansturing van de
servo`s 1 en 6 wordt de tuimelschijf

naar rechts of links gekanteld. Door het aansturen van de nick-
functie wordt met behulp van alle servo`s de tuimelschijf naar
voren of naar achten bewogen. Door bediening van de pitch-
stuurknuppel wordt de tuimelschijf door alle drie de
servo`omhoog en omlaag bewogen.

Tuimelschijf type 3-E

De 3-E tuimelschijf heeft voor de aan-
sturing een rol-, nick- en een pitch-
servo nodig volgens de hiernaast
staande schets.De servo`s sturen hier
de tuimelschijf in een hoek van 90°
aan. Door de tegengestelde aanstu-

ring van de sevo`s 1 en 6 wordt de tuimelschijf  naar rechts of
links gekanteld. Door de nickaansturing wordt met behulp van
alle servo`s  de tuimelschijf naar voren of naar achteren bewo-
gen. Door bediening van de pitchstuurknuppel wordt de tui-
melschijf door alle drie de servo`s naar boven en naar beneden
bewogen.

Na de activering van de programm-
eermodus moet deze functie met
de mode-toets 
geselecteerd worden. Daarna ver-

schijnt de hiernaast staande dis-
play-aanduiding voor het selecte-
ren van de tuimelschijftypen.

De eigenlijke keuze van de tuimel-
schijftypen gebeurt met de data-
invoer-toets. Om te veranderen
moet de toets minstens twee
seconden ingedrukt worden. Bij
een verandering knippert eerst de

weergave van de tuimelschijftype.
De knipperfrequentie gaat
omhoog, tot een acoustisch sig-
naal de gewenste verandering van
het type tuimelschijf aangeeft.

De display-afbeeldingen geven de
drie verschillende typen tuimel-
schijf weer.

In dit menu kan ook de servouitslag en de richting voor de
nick-, rol- en pitchfunctie voor de tuimelschijftypen ‘3-S’en ‘3-
E’ geprogrammeerd worden.Bij tuimelschijf `S-1`worden de
servofuncties niet gemixt, daarom is er bij deze tuimelschijf
geen functie beschikbaar.

Uiteraard moet  voor het gebruik van deze optie ook de
mechanische aansturing van de tuimelschijf en de stuurstan-
gen optimaal ingesteld zijn. Let hierbij op de aanwijzingen van
de bouwbeschrijving van het model. Monteer de drie hevels
van de servo zodanig , dat de servouitslag met behulp van de
ÈPA`-optie (zie hfdst. 13.5) ongeveer 100% bedraagt.In princi-
pe geldt: De tuimelschijf moet exact recht (horizontaal) staan
en in alle richtingen gemakkelijk te bewegen zijn.

Door bediening van de select-toets
komt men in het tuimelschijfmenu,
om de servouitslag voor de rolfunc-
tie in te stellen.(CHA). De vooraf
ingestelde resp. actuele waarde
wordt knipperend weergegeven.

Beweeg de rolstuurknuppel naar
rechts en stel met de data-select-
toets de servouitslag als %-waarde
in. Met een beweging naar voren(+)
wordt de servouitslag groter, met
een beweging van de toets naar
achteren (-) wordt de uitslag klei-
ner. Het instelbereik ligt tussen –
100% en +100%. De vooraf inge-
stelde waarde bedraagt 50%.

Door het bedienen van de select-
toets komt men vervolgens in het
menu voor de instelling van de
nickservo (CHE) en daarna in het

menu voor de pitchservo (CHP).

Ga op dezelfde manier tewerk om de gewenste instellingen te
verkrijgen, zodat de tuimelschijf  optimaal aangestuurd wordt.

Ga uiterst omzichtig en in kleine stapjes te werk. Controleer
alle instellingen heel nauwkeurig, ook door voorzichtige testv-
luchten te maken.

Door gelijktijdig indrukken van de mode- en de select-toets
wordt naar de basis-instelling teruggekeerd
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13.16 FAILSAFE INSTELLINGEN  (F/S)

In het geval dat er geen verbinding tussen de zender en de
ontvanger bestaat kan er uit twee alternatieven gekozen wor-
den.

1. `NOR`- (normal), of hold mode
In de ontvanger worden de laatste storingvrije pulsen in een
tussengeheugen opgeslagen en in geval van storing aan de
servo`s doorgegeven. Deze worden zolang gehanhaafd tot
er weer  storingsvrije signalen van de zender komen.

2. (F/S) fail-safe-positie
Hierbij loopt de gasservo naar een via de zender gepro-
grammeerde positie, die eveneens in de ontvanger opges-
lagen wordt.Standaard is de failsafe met een waarde van
20%geactiveerd

Navigeer naar het F/S-instelmenu 
In het linkerdeel van de display-
wordt knipperend het nummer van
het gaskanaal aangegeven, waar
de failsafe-instelling uitgevoerd
moet worden.
Met behulp van de data-invoertoets
kan gekozen wordentussen de hold
en de fail-safe modus.

Nor-(hold) modus= bediening naar voren(+)
F/S modus = bediening naar achteren(-)

Een pijl markeert de actieve optie

Als voor het gaskanaal (3) fail=safe ingesteld moet worden,
breng dan de gasstuurknuppel in de gewenste F/S-positie en
druk de data-invoertoets minstens 2 sec. naar beneden(-)
Door een acoustisch signaal wordt de overname van de F/S
positie bevestigd, in de display wordt de positie vande ser-
vouitslag in % weergegeven.
Als de zender nu uitgeschakeld wordet neemt de gasservo
(kanaal 3) de geprogrammeerde fail-safe positie in.

Tip:
Bij het vliegen met modelhelicoptersis het zinvol de F/s-gas-
positie zo hoog mogelijk te stellen(ca. 80-90%) Wordt de fail-
safe actief dan is het uitsluitend merkbaar aan een verminde-
ring van het toerental. Als er een te age waarde ingesteld is,
kan dit tot een crash leidenOnder bepaalde omstandigheden
is het bij het helivliegen zinvol om de normaal-(hold) modus in
te stellen.

Dan is er ook nog de “batterij-fail-safe functie, als tenminste
de F/S-functie geactiveerd is
Zodra de spanning van de ontvanger-accu beneden een waar-
de van ca. 3,8V zakt loopt de gasservo naar een tevoren inge-
stelde positie, zodat de piloot weet dat de ontvanger-accu
ontladen is. Er moet nu direct geland worden. Is het volledige
motorvermogen voor de landing nodig, dan kan hierover
beschikt worden, als de gasknuppel korte tijd in de stationair
positie gebracht wordt en daarna weer gas gegeven wordt.
Na ca. 30 seconden loopt de gasservo opnieuw terug naar de
fail-safe positie.
Deze functie geldt ook als op kanaal 3 een electroregelaar
voor eemn electromotor is aangesloten.

14. TIPS VOOR DE INBOUW VAN DE ONTVANGSTINSTAL-
LATIE

De technische uitrusting van de modellen is de laatste jaren
drastisch veranderd. Aandrijving met borstelloze motoren en de
bijbehorende regelaars, lithium aandrijfaccu`s, telemetriesyste-
men, GPS-systemen,enz.enz. om maar enkele begrippen te
noemen.

Ook het gebruik van de materialen bij de modellen, zijn met de
komst van carbon-vezel in de modelbouw,  veranderd.Om lich-
te, stabiele en sterke modellen te krijgen worden er meer en
meer carbondelen, lithiumaccu`s en borstelloze aandrijvingen
gebruikt. In helikopters is riemaandrijving voor de hekrotor bijna
standaard geworden.

Bij de constructie moet in ieder geval op de servo-inbouw, de
motor en de aandrijfaccu gelet worden. De ontvanger vindt bij
de inbouw wel ergens een plaats. Er wordt bijna als vanzelf-
sprekend vanuit gegaan, dat de rc-componenten de model-
aandrijf-configuratie ook radiografisch bestuurbaar maken

Dit kan echter niet als vanzelfsprekend worden aangenomen,
omdat de combinatie van metalen-, kunststof- en carbonde-
len,in het bijzonder in combinatie met riemaandrijving, in al hun
veelvoud tot meer of minder sterke beinvloeding van de ont-
vangst kunnen leiden. Afhankelijk van de combinatie van  ver-
schillende geleidende- en niet geleidende materialen kunnen
door statische oplading  aan het materiaaloppervlakte vonk-
boogjes ontstaan, die de ontvanger sterk kunnen beinvloeden.

Niet alleen de positie van de ontvanger is beslissend voor kwa-
liteit van de ontvangst, ook hoe de antenne aangelegd is.
Bovendien zijn niet alle ontvangers gelijk, afhankelijk van het
gebruik worden er kleine,licht en smalle typen toegepast. In
andere gevallen zijn er veel kanalen nodig, het aanbod van ont-
vangers is dus zeer uitgebreid. Iedere ontvanger heeft z`n indi-
viduele eigenschappen met betrekking tot gevoeligheid voor
het zendersignaal en tegenover storingsinvloeden(elektrosmog)

Ook het aantal servo`s en de lengte van de kabels en de manier
waarop deze aangelegd zijn is van invloed op de ontvangstk-
waliteit. Als grote delen van de romp of rompversterkingen uit
geleidend materiaal bestaan(carbon, aluminium folie, metaal)
dan zullen deze het zendersignaal afschermen, waardoor eve-
neens het zendersignaal duidelijk verminderd wordt. Dit geldt
ook voor sterk gepigmenteerde of metaalhoudende lakken voor
de romp.

Stuurstangen, carbon-vleugels en servokabels die parallel aan
de antenne lopen, verschuiven het elektrische veld om de
antenne en zuigen als het ware de zenderenergie op. Hierdoor
wordt de energie van het zendersignaal dat in de antenne
geproduceerd wordt ,duidelijk verminderd.

Ook het weer heeft z`n invloed, bij droog mooi weer zakt de
luchtvochtigheid, waardoor het eerder tot statische lading in het
model komt dan bij vochtige dagen. Bij vochtige dagen echter
neemt de reflectie van het zendersignaal t.o.v. bodem toe.
Afhankelijk van de afstand en de antennehoek kunnen  `sig-
naalgaten`ontstaan, omdat de door de lucht uitgestraalde en de
door de bodem gereflecteerde zenderinformatie elkaar tegen-
gesteld opheffen of versterken.(looptijdverschillen van de beide
golven). Bij het vliegen in hallen(indoor) die vaak uit staalcon-
structies of staalbeton bestaan, kunnen door meervoudige
reflectie (dak-vloer-wand)  dikwijls `signaalgaten` ontstaan.



Het is voor de fabrikant onmogelijk, al deze combinaties van
model, materiaal, antennehoek en antennepositie uit te testen,
omdat ook kleinere „zonden” zich tot een „storing“ kunnen
vormen. Dit kan alleen door de betreffende modelbouwer,resp.
gebruiker uitgeprobeerd worden.

Hierna volgen enkele elementaire aanwijzingen om de beste
ontvangstresultaten te verkrijgen.

De ontvangerantenne:
- De beide antennes onder een hoek van 90° aanbrengen

zodat de gevoeligheid onder alle omstandigheden maxi-
maal is.

- Niet parallel laten lopen aan electrisch geleidende materia-
len, zoals kabels, bowdenkabels, carbonstuurstangen,enz.
Ook niet binnen resp. buiten, langs elektrisch geleidende
rompen leggen.

- De op de ontvanger aangesloten kabels (servo, stroomver-
zorging, enz.)mogen niet dezelfde lengte hebben als de
antenne. Ook niet de helft ervan of een veelvoud.(b.v. ont-
vangerantenne = 1m, te vermijden zijn dan de volgende
lengtes: 0,5 m, 1m, 2m,3m, enz.)

- Zover mogelijk weghouden van:
- stroomvoerende regelaars en motoraansluitkabels
- gloeipluggen en voorgloei-installaties
- plaatsen met statische oplading, zoals tandriemen,

turbinemotoren, enz.
- bij rompen met afschermende materialen (carbon,

metaal,enz.) de antenne op de kortst mogelijke manier bui-
ten   de romp brengen.

- Het eind van de antenne niet aan elektrisch geleidend
materiaal bevestigen.

De ontvanger
Voor het plaatsen van de ontvanger geldt in principe hetzelfde
als  in het voorgaande.
- Zo mogelijk geen andere elektronische componenten in de

onmiddelijke omgeving plaatsen.
- Voor de stroomverzorging een NC- of een NiMH accu met

een zo laag mogelijke inwendige weerstand gebruiken.
- Schakelende BEC-systemen voor de stroomverzorging zijn

te vermijden , deze „frequentiegeneratoren“ veroorzaken
een voortdurend veranderend frequentiespectrum met een
hoog vermogen. Via de aansluitkabel wordt deze dan direct
in de ontvanger gevoerd. Door de voortdurend wisselende
belasting en spanning kunnen deze systemen vaak geen
voldoende stroomverzorging bieden. Vooral synthesizeront-
vangers die meer stroom opnemen kunnen hierdoor beinv-
loed worden.

- Regelaars voor een hoger aantal cellen, die geen BEC-sys-
teem voor de spanningsvoorziening voor de ontvanger heb-
ben, hebben echter wel een „intern“ BEC-systeem voor de
eigen verzorging van de regelaar-electronica, die volgens
hetzelfde principe werkt, echter met minder vermogen. Via
de aansluiting wordt hier eveneens de storingsbron direct
naar de ontvanger gevoerd. Het is aan te bevelen een  ont-
stoorfilter F1413 te gebruiken om deze storingen zo ver
mogelijk van de ontvanger te houden. In tegenstelling tot
andere filters, die vaak alleen maar een ferrietkern bezitten,
filtert het Futaba ontstoorfilter ook de ingangspuls.   

- De verschillende ontvangertypen  reageren ook verschillend
op de aansluiting van elektronische componenten, zoals
gloeiplugverwarmers, turbine-stuureenheden, telemetrie-
systemen, GPS, enz. Ook hier is het aan te bevelen even-
tueel een ontstoorfilter F1413 te gebruiken.

Model:
Om statische ladingen te voorkomen, kunnen de volgende
voorzorgsmaatregelen getroffen worden.

Helikopters:
Verbind de hekrotor en het chassis met een massaband. Bij
tandriemaandrijving eventueel een „koperborsteltje“ aanbren-
gen om ladingen  van de tandriem af te voeren. Eventueel ook
de tandriemrollen elektrisch geleidend met het chassis verbin-
den.
Bij elektro-heli`s is het meest noodzakelijke om de hekbuis met
de motorbehuizing te verbinden.

Turbinemotoren:
Verbind de metalen afschermbehuizing van de turbine met een
massaband om statische ladingen te voorkomen.

Reikwijdtetest:
Het is aan te bevelen om voor het gebruik van een nieuw
model of een nieuwe ontvanger  een reikwijdtetest uit te voe-
ren.Hierbij mag het model niet op de bodem staan, maar moet
zich op een hoogte van ca. 1-1,5m bevinden. Gebruik hiervoor
een tafel van kunststof of hout, in geen geval van metaal, b.v.
een campingtafel. Er mogen zich ook geen geleidende materi-
alen in de naaste omgeving bevinden(omheining).

- De zender T6EXP 2,4 GHz bezit
voor de reikwijdtetest een speciale
Power-down mode.

- Om deze te activeren, moet de
modetoets ingedrukt zijn terwijl de
zender ingeschakeld wordt.

- In deze mode wordt het vermogen
van het hf-deel voor de reikwijdtetest gereduceerd.

- Als deze mode geactiveerd is knippert de rode monitor-led
op de achterkant van de zender en klinkt er iedere 3 secon-
den een pieptoon.

- Eerst de reikwijdte testen met een niet draaiende aandrij-
ving.

- Loop langzaam bij het model vandaan, terwijl constant één
roerfunctie langzaam bediend      wordt.

- Tijdens het weglopen bij het model vandaan, de functie van
het roer goed in de gaten houden.

- Eventueel iemand vragen, de roerfunctie te controleren.
- Draai tijdens het weglopen  de zender wat naar links en

rechts om een andere stand van de zenderantenne t.o.v. het
model te simuleren.

- In de power-down mode moet een reikwijdte van ca. 30
meter bereikt worden.

- Als deze eerste reikwijdtetest succesvol is, dan wordt deze
test herhaald met lopende motor. Let op dat het model
goed bevestigd wordt.

- De nu bereikte reikwijdte mag iets minder zijn (ca. 20%) Is
het duidelijk minder, dan stoort de aandrijfeenheid de ont-
vanger. Vraag eventueel hulp ,om ervan verzekerd te zij dat
alle bovengenoemde maatregelen goed uitgevoerd zijn

- De power-down mode blijft ongeveer 60 seconden actief en
schakelt dan automatisch terug naar het normale vermo-
gen.

- Om eerder naar het normale vermogen om te schakelen
moet de mode-toets opnieuw ingedrukt worden.

- Moet de power-down mode opnieuw ingeschakeld worden
dan moet de zender uitgeschakeld worden en met inge-
drukte modetoets weer ingeschakeld worden.

LET OP
Nooit het model starten in de power-down mode!
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14.1 DE ZENDERANTENNE

De beweegbare zenderantenne moet in een verticale positie
gebracht worden(zie foto) om een zo goed mogelijke hf straling
te krijgen.

Nooit met de antenne op het model richten, in het verlengde
van de anteenetop is de straling het minst.

Tijdens het vliegen de antenne niet aanraken, dit vermindert de
straling duidelijk.

Antenna Coaxial cable

14. 2 DE ONTVANGERANTENNE

Belangrijk: De ontvangerantenne van het 2,4 GHZ FASST systeem bezit andere eigenschappen dan die van de gebruikelijke
27…40 MHz ontvangers .Daarom van het volgende hoofdstuk goede nota nemen

14.3 HET AANBRENGEN VAN DE ONTVANGERANTENNES

De R606FS ontvanger bezit een diversity-systeem met 2 anten-
nes en aangepaste ingangstrappen. Een hierop aangesloten
‘’packet screening trap’’ test de ingangssignalen op fouten en
signaalsterkte. Indien nodig wordt een fout-correctie doorge-
voerd. Het sterkste ingangssignaal van de beide antennes
wordt voor verdere bewerking  gebruikt. Als de beide antennes
onder een hoek van 90 aangebracht zijn is de stand van het
model t.o.v. de antenne niet meer zo belangrijk, in tegenstelling
tot één antenne. De ontvangstzekerheid wordt hierdoor duide-
lijk verhoogd.

Om optimale ontvangstresultaten te bereiken, moet het
volgende in acht genomen worden.

- Het belangrijkste punt is, de beide antennes zover mogelijk
uit elkaar te plaatsen.

- De beide antennes moeten gestrekt aangebracht worden.
- De beide antennes moeten een hoek van 90° vormen.
- Grote modellen hebben vaak grote metalen delen, die de hf-

ontvangst dempen. In deze gevallen de antenne links en
rechts hiervan aanbrengen.

- De antennes moeten minsten 1,5…2 cm. van geleidend
materiaal zoals metaal, carbon enz. verwijderd zijn.

- Dit geldt niet voor het coaxiale gedeelte, alleen voor het
einddeel.

- Korte bochten en knikken van de coaxiale kabel moet voor-
komen worden.

- De ontvanger tegen vocht beschermen.

Let ook op de algemene aanwijzingen voor het inbouwen
van de rc componenten zoals beschreven in het vorige
hoofdstuk.
De beide foto’s laten zien hoe de beide antennes aange-
legd worden.

In de praktijk moet de ontvanger tegen trillingen beschermd
worden door deze aan te brengen in een huls van schuimstof.

Antennes

Antennes

Antenne coaxiale kabel
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motor bijna voortdurend volledig belast en verbruikt dan bui-
tengewoon veel stroom.Voor robbe servo´s zijn verschillende
servohevels leverbaar. Zie onderstaande afbeelding. Tevens is
de verandering van de positie per tandkrans-segment zichtbaar
gemaakt.

Servo`s met een tandkrans-hevel maken het mogelijk de servo-
neutraalpositie mechanisch in te stellen. Men kan deze instel-
len, door eerst de bevestigingsschroef los te maken en vervol-

gens de hevel los te nemen. In de gewenste neutraalpositie
wordt de hevel weer vastgedrukt en met de schroef bevestigd.
In de onderstaande afbeelding is een servo met aangesloten
stuurstangen weergegeven.

14.9 Inbouw van de servostuurstangen.
In principe moet de inbouw van de
stuurstangen  zo plaatsvinden, dat
ze buitengewoon licht lopen.
Anders wordt er teveel stroom ver-
bruikt, waardoor de bedrijfstijd aan-
zienlijk afneemt. Bovendien wordt
de precisie van de stand van de roe-
ren beduidend slechter. Dit heeft
een negatief effect op het vliegge-
drag.

15. ALGEMENE AANWIJZINGEN VOOR GEBRUIK

Alle robbe-Futaba ontvangers werken nog bij een voedings-
spanning van 3 V met dezelfde reikwijdte. 

Het voordeel hiervan is dat zelfs bij uitval van één cel (kortslui-
ting) normaal gesproken er geen uitval van de ontvangstinstal-
latie plaats vindt, omdat robbe-Futaba servo”s bij 3,6 volt nog
functioneren, zij het dat ze langzamer draaien en met minder
kracht.Dit is belangrijk in de winter bij lage buitentemperatu-
ren, een kortdurende spanningsval zal dan niet effectief zijn

Het nadeel is echter dat een het uitvallen van een accucel niet
zo gauw opgemerkt zal worden.Daarom moet de ontvangera-
ccu regelmatig getest worden Het gebruik van een accucon-
troller of een 10led-schakelaar is dan ook sterk aan te raden.

14.4 Aan-uitschakelaar
De schakelaar van de ontvangstinstallatie moet zonder
mechanische begrenzing in beide richtingen kunnen worden
bediend. De uitsparing in de romp moet groot genoeg zijn. Bij
modellen met een brandstofmotor de schakelaar niet aan de
kant van de uitlaat aanbrengen, zodat er geen olie kan binnen-
dringen, die de contacten vervuilt.
Bij het gebruik van veel digitale servo`s is het gebruik van in de
handel verkrijgbare dubbelstroomvoorzieningen aan te beve-
len. 

14.5 Servokabels
Let bij het leggen van de kabels erop, dat deze niet blootges-
teld zijn aan mechanische spanning, te sterk geknikt of gebro-
ken zijn. Zorg ervoor dat de kabelisolatie niet door scherpe
randen wordt beschadigd. Alle stekerverbindingen moeten
stevig aangedrukt zijn. Bij het loshalen van een steker niet aan
de kabels trekken.

De kabels niet kriskras neerleggen. Beter is een bevestiging
van de kabels met plakband of een tywrap, b.v. aan de zijkant
van de romp of tegen het chassis. Aan de apparatuur mogen
geen veranderingen worden aangebracht. Vermijd ompolingen
en kortsluitingen, de apparatuur is daar niet tegen beschermd 

14.6 Servo-ontstoorfilters
Bij gebruik van lange servokabels of verlengkabels, kunnen via
de servokabels storingen worden opgepikt. Daarom moeten
er, wanneer de servokabels langer zijn dan twee normale
aansluitkabels (ca.50cm),in ieder geval inelkaar gedraai-
de(getwiste) kabels gebruikt worden (best.nr. F1452)

Nog beter is het gebruik van ontstoorfilters (best.nr. F1413) 

14.7 Servo-inbouw
Voor het bevestigen van de servo`s in ieder geval de bijgeslo-
ten rubberen tules en messing holnieten gebruiken. Bij het
vastschroeven van de servo`s erop letten, dat de schroeven
slechts zo strak worden aangedraaid , dat de messing nieten
niet worden plat gedrukt. De trillingsdempende functie van de
rubberen tules gaat anders verloren. 
De afbeelding toont de servomontage op een houten plankje
en op een kunssof of aluminium plaat

Bij auto-modellen wordt de servo in de daarvoor bestemde uit-
sparingen in de inbouwplaat ingebouwd.Bij scheepsmodellen
worden robbe-servosnelbevestigingen gebruikt. Besteed veel
aandacht aan de montage van de servo`s omdat servo`s
gevoelig op trillingen reagen.

14.8 Servouitslag / servohevel 
Elke servo moet over de gehele uitslag vrij kunnen bewegen,
zonder mechanische begrenzing door een stuurstang of een
roer. Dit geldt vooral ook voor de aansturing van de carbura-
teur. De posities “volgas” en “stationair” moeten door de stu-
urknuppelposities en niet door de mechanische begrenzing
van de carburateur bepaald worden. Anders wordt de servo-

Servo
Gummi-
tülle Servo

Gummi-
tülle
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15.1 BEDRIJFSTIJD VAN DE ONTVANGERACCU

Voor alle stroombronnen geldt:bij lage temperaturen neemt de
accucapaciteit sterk af, en wordt dus de bedrijfstijd korter.
De bedrijfstijd is sterk afhankelijk van het aantal aangesloten
servo’s, het soepel lopen van de stuurstangen en het aantal
stuurbwegingen. Een standaardservo neemt bij lopende ser-
vomotor een stroom op van ca. 150…600 mA en bij stilstaan-
de motor ca. 8 mA. Superservo’s  en sterke digitale servo’s
kunnen bij volledige belasting een piekstroom van 1300 mA
opnemen.

Kies daarom een accu die de belasting van servo’s aan kan en
van voldoende capaciteit.

Bij een te ver ontladen accu zullen de servo;s duidelijk langza-
mer gaan lopen.
De installatie moet dan uitgeschakeld en de accu geladen
worden. Om de accuspanning tijdens gebruik te controleren
wordt een accucontroller aangeraden. De laadtoestand van de
accu kan dan doorlopend gecontroleerd worden.

15.2 KNAKPULSEN

Om storingen te voorkomen, moeten knakpulsen beslist voor-
komen worden. Deze kunnen ontstaan als metalen delen, b.v.
stuurstangn ,door trillingen elkaar kunnen raken.Daarom moet
voor de aansturing van de carburateur altijd een kunststof kwi-
klink gebruikt worden, nooit een metalen aansturing direct,
zonder isolatie aan de carburateurhendel aansluiten.

15.3 ELEKTROMOTOREN

Elektromotoren moeten beslist ontstoord worden, anders kun-
nen de vonken die bij gebruik
van de motoren ontstaan, de
besturing ernstig beinvloeden
en storen. Het is dan ook aan te
bevelen om een set ontstoor-
condensatoren best.nr 4008 te
gebruiken.Iedere motor moet
apart ontstoord worden zoals
aangegeven in de bovenstaan-
de tekening.

Worden er moderne borstelloze (bl) motoren en overeenkom-
stige regelaars gebruikt, dan is het aan te bevelen om de rege-
laar via een ontstoorfilter F1413 aan te sluiten.

100nF

Aansluiting

100nF

47nF

Elektro-
motor

16. GARANTIEBEPALINGEN.

Voor deze radiobesturingsinstallatie geldt een garantie van 24
maanden. Als bewijsstuk voor het begin en het einde van deze
garantie geldt de kassabon van de modelbouwzaak ,die bij de
aanschaf van het product werd afgegeven.
Eventuele reparaties verlengen de garantietijd niet.

Tijdens deze periode worden eventueel optredende gebreken
van de functies, evenals fabricage- en  of materiaalfouten kos-
teloos door ons hersteld. Verdergaande eisen, zoals schade
door gevolg , zijn uitgesloten.

Alleen gefrankeerde zendingen worden door ons geaccep-
teerd, retourzendingen zijn ook gefrankeerd. Ongefrankeerde
zendingen worden door ons geweigerd.

Voor schade of verlies tijdens het transport zijn wij niet aan-
sprakelijk. Zorg voor een goede transportverzekering.
Stuur de apparatuur naar de verantwoordelijke servicedienst in
uw land.

Om de aanspraak op garantie te kunnen afhandelen, moet
aan de volgende voorwaarden zijn voldaan:

• Voeg het aankoopbewijs(kassabon) bij de zending.
• De apparatuur moet volgens de handleiding gebruikt zijn.
• Er zijn uitsluitend aanbevolen stroombronnen en originele

robbe toebehoren gebruikt.
• Schade door vocht, ingrepen door derden, ompoling, over-

belasting en mechanische schade vallen niet onder garantie.
• Voeg een klachtenomschrijving bij om het opsporen van fou-

ten of defecten te vergemakkelijken.
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17. VOORSCHRIFTEN R&TTE

De richtlijn R&TTE(Radio Equipment&Telecommunications
Terminal Equipment) is de nieuwe Europese standaard voor
radioinstallaties en telecommunicatie-zendinrichtingen en de
universele erkenning van hun conformiteit.

Met de R&TTE richtlijn is onder andere het in verkeer brengen
evenals het gebruiken van radioinstalaties in de Europese Unie
vastgelegd.

Een wezenlijke verandering is de afschaffing van de zendver-
gunning. De producent resp. importeur moet voor het op de
markt brengen van de radioinstallaties, de apparatuur een
conformiteitsprocedure laten ondergaan en daarna bij de
betreffende instanties aanmelden.

Als teken dat de apparaten aan de
geldige Europese normen voldoen,
wordt het CE-teken aangebracht. 
Bij radiozendinstallaties is ook nog
een uitroepteken aangebracht, als
teken  dat de bruikbare frequenties in Europa niet uniform zijn.

Dit kenmerk is voor alle landen in de Europese Unie gelijk.
Andere landen zoals Zwitserland, Noorwegen, IJsland en
Zweden hebben deze richtlijn ook overgenomen.
In al deze landen is  uw radiobesturingsinstallatie toegelaten
en kan daar zowel verkocht als ook gebruikt worden.

Let  er in ieder geval op, dat het gebruik van de radiobestu-
ringsinstallatie in het betreffende land alleen toegestaan is met
de daar toegelaten frequenties. Een frequentietabel is bij uw
apparatuur ingesloten.

Wij wijzen erop, dat de verantwoordelijkheid daarvoor bij u, als
gebruiker ligt.

Belangrijke aanwijzingen voor de keuze van het frequen-
tiebereik in de 2,4 GHz band.
Toepassingsgebied: de landen van de EU, Zwitserland,
Noorwegen, IJsland,en Rusland.
In de 2,4 GHz band  zijn 2 verschillende frequentiebereiken
beschikbaar:

1. 2400…2483,5 MHz, schakelaarstand’’General’’

Dit frequentiebereik is niet voor alle EU landen standaard
(geharmoniseerd) , b.v. in Frankrijk, daarom dus geen “CE”
keurmerk.  Bovendien moeten de apparaten door de fabrikan-
ten bij de bevoegde nationale instanties aangemeld worden.
Op deze frequentieband kunnen, door de ontbrekende fre-
quentieharmonisering, afwijkende nationale regelingen voor
het gebruik van de 2,4 GHz band of het stralingsvermogen gel-
den.

2. 2400…2454 MHz, schakelaarstand “Frankrijk”

Dit frequentiebereik is voor de gehele EU geharmoniseerd,
kenmerk “CE”. Hier is geen aanmelding nodig en er gelden
geen nationale beperkingen.

Aanbeveling:

Voor de landen Oostenrijk, Frankrijk, Rusland,Italië en België
moet het frequentiebereik 2 (2400…2454MHz)  “schakelaar-
stand France” gekozen worden(zie de gebruiksaanwijzing). In

Roemenië en Bulgarije is een extra algemene toestemming
nodig, neem hiervoor contact op met de autoriteiten. In
Noorwegen is het gebruik in een straal van 20 km van het
onderzoekstation Ny Aelesund verboden.

18. CONFORMITEITSVERKARING

Hierbij verklaart robbe Modellsport GmbH & Co. KG, dat deze
radioafstandsbesturing overeenkomt met de fundamentele
eisen en
andere relevante voorschriften van de richtlijn 1999/5/EG. 

De originele conformiteitsverklaring is op het internet op te vra-
gen, onder www.robbe.com, bij de betreffende beschrijving
van dit apparaat  onder de oproep van het logo-button “con-
form”.
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20 AANBEVOLEN TOEBEHOREN

Unicharger 6 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . Best.Nr 8500
Een thuislaadstation voor het laden van zender- en ontvange-
raccu’s uit het 230V lichtnet.

Profi-home-charger         . . . . . . . . . . . . . . Best.Nr. 8194
Het intelligente en ultimatieve thuis-laadstation met een com-
fortabel accumamagement, voor het laden en ontladen van
NC-, NiMH-, lood- en lithiumaccu’s. Met het reflex laadsys-
teem. 
Cellenaantal
NC-accu’s . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1 tot16 cellen
NiMH-accu’s . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1 tot 16 cellen
lood-accu’s . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1 tot 6 cellen
lithium-accu’s . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 1 tot 4 cellen
Laad- ontlaadstroom: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 0,1 tot 5 A
Het laadapparaat dat op het lichtnet werkt heeft 4 onafhanke-
lijk van elkaar instelbare laaduitgangen, die een voor een afge-
werkt worden. 
Tip: Bij gebruik van het reflex laadsysteem moet de de diode
die ompoling of kortsluiting voorkomt, overbrugd worden.

Zenderaccu    
Best.nr. 4548

8 NiMH 2000AA (2p)
9,6V/2000mAh

Powerpack         Best.nr. 4551
4 NiMH 2000AA vlak
NiMH-accu met hoge capaciteit,
4,8 V, 2000 mAh, gew. 115 gr.
Afmetingen: 51 x 57 x 14,5 mm.
Laadstroom  max. 2 A.

Zenderlaadkabel
Best.nr. F1415

Ontvangerlaadkabel  
Best.nr. F1416

Trainerkabel No. F1591

V-kabel      Best.nr. F1423
Om twee servo’s parallel
op één ontvangeruitgang
aan te sluiten.

1-punts omhangriem       . 
Best.nr F1550

Een zachte, in lengte ver-
stelbare omhangriem met
een draaibare karabijnhaak     

Accumonitor  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . Best. nr. 8409
De robbe 8-led accu-monitor is een digitale precisie span-
ningsmeter, om ontvangeraccu’s met een nominale spanning
van 4,8 of 6 Volt  (een 4 of 5-cellige NiMH/NC –accu) te con-
troleren.
Meetbereik:
4 cellen = 4,3 tot 5,1 Volt
5 cellen = 5,2 tot 6,2 Volt
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Functie kanaal 1 kanaal 2 kanaal 3 kanaal 4 kanaal 5 kanaal 6

servodraairichting
(REVR)

N      R N      R N      R N      R N      R N      R

dual-rate instelling
(D/R)

%
%

%
%

%
%

servouitslaginstelling
(EPA)

%
%

%
%

%
%

%
%

%
%

%
%

trimwaarde aantonen
(TRIM)

exponentiele instelling
(EXPO)

%
%

%
%

%
%

fail-safe instelling
(FS)

% % % % % %

programmeerbare mixer1
(PMX1) 

INH    ON master kan: ......    slave kanaal: ......  rate: +/- ......%    schakelaar: .......

programmeerbare mixer
(PMX2)

INH    ON master kan: ......   slave kanaal: ......  rate  +/- ......%     schakelaar: ......

flaperon mixer (FLPR)  INH    ON rolroerdifferentiering    instelling   +/-   %

V-staart mixer  (V-TL)  INH    ON kanaal 2  instelling: +/- ....... % kanaal 4 instelling:  +/- ....... %

elevon mixer (ELVN)       INH    ON kanaal 1  instelling: +/- ....... % kanaal 3  instelling: +/- ....... %

Modelnaam:   .............................................        model nr.:   ................
1.  basisfunctie 

2. vleugelmodel instellingen

3.  helikopter instellingen

welfkleppeninstelling
(FLTR) 

INH    ON welfkleppeninstelling:  + ....... %     - ....... %

leraar-leerling functie
(TRNR)

INH    ON

normale gascurve   (N-TH) P1  ....... %   P2  ....... %   P3  ....... %   P4  ....... %   P5  .......%

normale pitchcurve  (N-PI) P1  ....... %   P2  ....... %   P3  ....... %   P4  ....... %   P5  .......%

idle up gascurve  (I-TH) INH   ON P1  ....... %   P2  ....... %   P3  ....... %   P4  ....... %   P5  .......%

idle up pitchcurve  (I-PI) INH   ON P1  ....... %   P2  ....... %   P3  ....... %   P4  ....... %   P5  .......%

autorotatie  (HOLD)  INH   ON autorotatie instelling:   +/-  ....... %

revo mixer  (REVO) INH   ON REVO 1:   +/-  ....... %                          REVO 2:   +/-  ....... %

autopiloot gevoeligheid (GYRO)  INH   ON GYRO 1:   +/-  ....... %                          GYRO 2:   +/-  ....... %

tuimelschijf –gasmixer (SW-T) 
INH   ON rollen (kanaal 1):     ....... %          nicken (kanaal 2):   ....... %

tuimelschijftype  (SWHS) 1-S  3-S  3-E Roll:  +/- .......... %    Nick:  +/- .......... %    Pitch:  +/- ......... %
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